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ROB-21 RADIOWY ODBIORNIK BRAMOWY
12+24 V AC/DC

Xc € <> Desviiz

ZaseL

Zamel Sp. z 0.0., ul. Zielona 27, 43-200 Pszczyna
tel.: +48 32 210 46 65, +48 32 449 15 00, fax: +48 32 210 80 04
e-mail: marketing@zamel.pl
www.zamel.com

szkodliwego wptywu na $rodowisko naturalne i zdrowie ludzi, zuzyte urzadzenie nalezy

sktadowa¢ w miejscach do tego przeznaczonych. Elektro$mieci pochodzace z gospodarstwa
domowego mozna odda¢ bezptatnie i w dowolnej ilosci do utworzonego w tym celu punktu zbierania,
a takze do sklepu przy okazji dokonywania zakupu nowego sprzetu

E Nie wyrzuca¢ tego urzadzenia do $mietnika razem z innymi odpadami! Aby unikna¢

ZAMEL Sp. z o.0. niniejszym o$wiadcza, ze typ urzadzenia radiowego ROB-21 jest zgodny
z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym
adresem internetowym: www.zamel.com
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DANE TECHNICZNE

Znamionowe napigcie zasilania:

1224 VAC/DC

Znamionowy pobdr mocy:

95,5 mAdla 12 VAC: 64,1 mAdla 24 VAC
58,6 mAdla 12V DC; 29,9 mAdla 24 V DC

Moc nadawania:

ERP<20 mW

Transmisja: radiowa — pasmo ISM 868 MHz (868,5 MHz)
Sposob transmisji: dwukierunkowa - 9600 bps
Kodowanie: algorytm oparty o klucz 128 bitowy

Zasieg dziatania:

do 200 m w terenie otwartym

Sygnalizacja optyczna pracy:

tak - dioda LED STATUS

Maksymalna ilo$¢ sparowanych przyciskow:

96 par (w roztozeniu na 2 kanaty)

Informacja o aktualnym stanie danego kanatu:

tak — po podtgczeniu czujnikéw kraricowych
(zamknieta / uchylona / otwarta)

Wspétpraca z nadajnikami EXTA LIFE:

tak (pojedynczy impuls, uchylanie bramy,
tryb monostabilny)

Wspotpraca z kontrolerem EXTA LIFE: tak
llo$¢ wejs¢ zewnetrznych: 2
Wspdtpraca z czujnikami kraficowymi: NO /NC

Stany przypisywane do wej$c¢:

otwarta / zamknieta / brak

Dtugos¢ impulsu:

0,1 s do 300 s z krokiem 0,1 s

Czas opdznienia (funkcja uchylania bramy):

15 do 300 s z krokiem 1's

Parametry stykow przekaznika:

2 x NO (styki beznapieciowe)

Maksymalna obcigzalnos¢ wyjsc:

2 x5A /250 VAC

Liczba zaciskéw przytgczeniowych:

8 (przewody o przekroju do 2,5 mm?)

Sposob montazu:

puszka @60 mm pogtebiona / kieszeniowa

Temperaturowy zakres pracy:

-10 do +55 °C

Stopien ochrony obudowy: P20

Wymiary: 47,5 x 47,5 x 20 mm
Waga: 0,04 kg

OPIS

Odbiornik ROB-21 przeznaczony jest do otwierania/zamykania bram wjazdowych lub garazo-
wych z poziomu pilotéw oraz aplikacji EXTA LIFE. Odbiornik mozna réwniez z powodzeniem
wykorzystac¢ do sterowania elektrozaczepami w furtach wejsciowych na posesje. W przypadku
sterowania bramami konieczne jest podtgczenie odbiornika pod odpowiednie wej$cia dedykowa-
nego sterownika bramy wjazdowej lub garazowej. ROB-21 posiada dwa wejscia do podtgczenia
czujnikow krancowych — dzieki temu w aplikacji widoczny jest faktyczny stan bramy: zamknieta
/ uchylona / otwarta. Funkcjonalnie tryb sterowania brama umozliwia catkowite jej otwarcie lub
jedynie uchylanie do ustalonego poziomu. Szeroki zakres napiecia zasilajacego 12+24 V AC/DC
umozliwia wspdtprace z wiekszoscig sterownikéw bram dostepnych na rynku. Dwa kanaty ze
stykami NO umozliwiajg niezalezne sterowanie: brama i furtkg, dwoma bramami lub dwoma furt-
kami. Wymiary umozliwiajg montaz urzadzenia w puszkach instalacyjnych @60 lub bezposrednio
w obudowie sterownika bramy.



CECHY

«otwieranie / zamykanie bram wjazdowych lub garazowych,

« sterowanie elektrozaczepami w furtkach,

+mozliwo$¢ podtgczenia czujnikoéw krancowych,

+wspotpraca z wigkszoscig sterownikéw bram dostepnych na rynku,

« sterowanie z poziomu pilotéw oraz aplikacji EXTA LIFE

+niezalezne sterowanie dwoma kanatami (brama + furtka, 2 x brama, 2 x furtka),
« funkcja uchylania bramy,

« szeroki zakres napiecia zasilajgcego.
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« Przed podtgczeniem i skonfigurowaniem urzadzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z instrukcjg
obstugi.

+Urzadzenie ROB-21 przeznaczone jest do montazu w puszkach instalacyjnych @60. Nalezy sto-
sowac puszki pogtebiane lub kieszeniowe. Dopuszczalny jest montaz bezposrednio w obudowie
sterownika bramy jezeli jego obudowa wykonana jest z tworzywa sztucznego.

+W przypadku montazu na zewngtrz budynku nalezy zagwarantowa¢ odpowiednie zabezpiecze-
nie urzgdzenia przed wnikaniem wody oraz kondensacjg pary wodnej.

+Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ podanego zakresu napigcia zasilajgcego (12+24 V AC/DC).
Podtgczenie innej wartosci napigcia moze negatywnie wptyngé na prace urzadzenia lub dopro-
wadzi¢ do jego uszkodzenia.

+ Czynnosci zwigzane z podigczeniem oraz regulacjg powinny by¢ wykonane przez wykwalifiko-
wanego elektryka ze wzgledow bezpieczenstwa nie nalezy montowac urzadzenia bez obudowy
lub z uszkodzong obudowa.

+ Do instalacji nalezy uzy¢ wkretaka krzyzowego do 3,5 mm.

+ Zaciski $rubowe umozliwiajg podtgczenie przewodu maksymalnie 2,5 mm?2,

+Podany w instrukcji zasigeg dziatania (do 200m) dotyczy warunkéw idealnych w otwartej prze-
strzeni. W przypadku problemow z zasiegiem zaleca sig zastosowanie dodatkowego elementu
posredniczgcego w postaci retransmitera REP-21.

+Wyjscia urzadzenia ROB-21 (styk zwierny beznapigeciowy NO) podtgcza sie pod odpowiednie
wejscia sterownika bramy lub pod elektrozaczep furtki. Typowo w przypadku sterownikow bram
wykorzystuje sie wejécia do podtaczenia przycisku lokalnego.

+ Krancowki podtgcza sie pod wejscia IN1/IN2. Moga to by¢ krancowki typu NO lub NC. Krancow-
ki wymagaja odpowiedniej konfiguracji z poziomu aplikacji EXTA LIFE.

+ W przypadku montazu kilku urzadzen w jednym miejscu nalezy unika¢ montazu jednego odbior-
nika nad drugim.
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USTAWIENIA DOMYSLNE

Kanat 1 — tryb sterowania bramg

Kanat 2 — tryb sterowania elektrozaczepem furtki

Dtugosé impulsu do sterowania: 0,5s

IN1 — przypisane do kanatu 1: sygnalizacja zamknigcia bramy

IN2 — przypisane do kanatu 1: sygnalizacja otwarcia bramy

+ Krancowki typu NO (normalnie otwarte)

Zmian w konfiguracji dokonuije sig poprzez aplikacje EXTA LIFE po sparowaniu urzagdzenia ROB-
21 z kontrolerem EFC-01.

DODAWANIE URZADZENIA DO KONTROLERA EFC-01

W celu dodania odbiornika ROB-21 do systemu EXTA LIFE konieczne jest podtgczenie kontrole-

ra EFC-01 oraz zainstalowanie aplikacji mobilnej. Urzadzenie ROB-21 musi by¢ podigczone do

napigcia zasilajgcego.

. Po uruchomieniu aplikacji przejdz do ekranu ‘Urzadzenia’.

. Wybierz zaktadke ‘Odbiorniki’ i naci$nij przycisk ,+". Rozpocznie sig¢ proces wyszukiwania
odbiornikéw, ktéry trwa maksymalnie 60 s. Jezeli odbiornik zostanie znaleziony to mozesz
wczeséniej zakonczy¢ wyszukiwanie poprzez naci$nigcie przycisku ,Zatrzymaj”. Po wyszuka-
niu odbiornik bedgcy w zasiegu kontrolera automatycznie pojawi sie na liscie wraz z domysing
nazwa ,ROB-21 + 6-cyfrowy numer seryjny ID".

. Naci$nij przycisk ‘TEST' — umozliwi to szybkg lokalizacje odbiornika. W przypadku ROB-21
podczas testu wyjscia sg wigczane na okoto 1s oraz zaswieca sie na zielono dioda LED STA-
TUs.

. Zaznacz pole obok przycisku ‘TEST'. W ten sposéb wybierzesz odbiornik, ktéry ma by¢ spa-

rowany z kontrolerem EXTA LIFE. Mozliwe jest zaznaczenie wigcej niz jednego wyszukanego

odbiornika.

Naci$nij przycisk ‘PARUJ’. Po chwili odbiornik zostanie zarejestrowany w systemie i bedzie

widoczny sg na liscie urzadzen w zaktadce Odbiorniki. Urzadzenie zawsze jest widoczne jako

dwa kanaty.

. W dalszych krokach korzystajgc z aplikacji mozesz nazwac odbiornik, przypisa¢ mu inng ikon-
ke, dokonac¢ konfiguraciji oraz innych operacji oferowanych przez urzadzenie i aplikacje.
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KONFIGURACJA URZADZENIA

+ Konfiguracja ROB-21 podzielona jest na dwie sekcje. Sekcja pierwsza obejmuje konfiguracje
wej$¢ (krancowek), druga dotyczy trybu pracy i jest bezposrednio powigzana z kanatem.

+ W celu konfiguracji wej$¢ nalezy z poziomu menu przej$¢ do ekranu ‘Ustawienia wejs¢’. Sg to
ustawienia globalne dla catego odbiornika ROB-21.

E
2. ROB-211D: 3146738 2 Wb
Zmiefi nazwe Wejscie 1(IN1)
ROB-211D: 3145738 Kanat 1
® H Zmien ikone . wyj$
: Przypisane wyjscie | Kanat 2 )
Przypisz nadajnik
ROB-211D: 3145738 — N
| ganvao Funkcja kraficowki 2 Wybierz funkcje
Ustawienia wejsé o Brak
Typ kraricowki -
Uzytkownicy Zamknigcie
. Wejscie 2 (IN2)
Przypisz do kategoril _Otwarcie )
Informacje o wersji Przypisane wyj$cie e A
2. Wybierztryb
Usuri
-~ < Wyblerz funkcje Normalnie otwarta (NO)

Normalnie zamknigta (NC)
N J

° Tryb pracy

KONFIGURACJA WEJSC

Osobno konfiguruje si¢ wejscie IN1 oraz IN2. W odbiorniku ROB-21 do wej$¢ podiacza sie czuj-
niki kranncowe informujgce o potozeniu bramy / furtki.

Przypisane wyjscie - parametr okresla, do ktérego kanatu jest przypisane dane wejscie (czujnik
kraricowy):

+ Kanat 1 lub Kanat 2.

Funkcja krancowki — parametr okresla jakg funkcje petni krancéwka podtgczona do danego
wejscia:

+ Zamknigcie — krancéwka sygnalizuje zamknigcie bramy / furtki

+ Otwarcie — krancéwka sygnalizuje otwarcie bramy / furtki

+ Brak — kraficéwka niepodtgczona

Typ krancowki — parametr okres$la rodzaj krancéwki podtgczonej do danego wejscia:

+ NO - kraficéwka normalnie otwarta

+ NC — kraricowka normalnie zamknieta

W celu zapisania ustawien nalezy nacisng¢ przycisk ZAPISZ.

KONFIGURACJA TRYBOW

Kazdy kanat odbiornika ROB-21 moze pracowac w jednym z ponizszych trybéw pracy:

Tryb bramy

W trybie tym po naci$nigciu przycisku pilota lub przycisku z poziomu aplikacji generowany jest
impulsu o diugosci okreslonej przez parametr ‘Czas impulsu’. Tryb stosowany jest do otwierania /
zamykania bramy — impulsowanie wej$cia lokalnego w sterowniku bramy.

Dtugos¢ impulsu: 0,1 + 300 s



Tryb furtki

W trybie tym po naci$nigciu przycisku pilota lub przycisku z poziomu aplikacji generowany jest
impulsu o diugosci okreslonej przez parametr ‘Czas impulsu’. Tryb stosowany do wyzwalania
elektrozaczepu furtki.

ﬂ@

Diugos¢ impulsu: 0,1 + 300 s

Tryb bramy z funkcja furtki

1. Dziatanie jak tryb bramy

2. Uchylanie bramy
W przypadku ‘uchylania bramy’ po naci$nigciu przycisku pilota lub przycisku z poziomu apli-
kacji najpierw generowany jest impuls o dtugosci okreslonej przez parametr ‘Czas impulsu’.
Po jego zaniku odliczany jest czas okreslony przez parametr ‘Czas opéznienia’ i ponownie
automatycznie generowany jest impuls o dtugos$ci okreslonej przez parametr ‘Czas impulsu’.

Czas opoznienia:
Brama 1+300s

zamknigta

Dtugos$¢ impulsu: 0,1 + 300 s

UWAGA: Dodatkowy impuls jest generowany tylko wéwczas, gdy skonfigurowane sa
krancéwki (przynajmniej jedna na ZAMKNIECIE) i brama faktycznie jest Zamknieta.
Tryb monostabilny
Generacja impulsu — czas trwania impulsu zalezy od tego, jak dtugo naci$niety jest przycisk do
otwierania bramy / furtki (pilot lub aplikacja mobilna). Maksymalny czas trwania impulsu — 120 s.

przycisk wcisniety

Nacisnigcie Puszczenie Nacisnigcie Automatyczny zanik impulsu
przycisku przycisku przycisku po120s

Tryb ustawia sig indywidualnie dla danego kanatu poprzez wybranie z menu opciji ,Konfiguruj”.
Tryb bramy

Czas impulsu — parametr okresla diugo$¢ impulsu (czas zwarcia styku
wyjsciowego). Ustawiany od 0,1 s do 300 s z krokiem 0,1 s

Kanat1

Czas impulsu
Uchylanie bramy — nieaktywne
Tryb pracy

Uchylanie bramy »

Przypisane nadajniki



Tryb bramy z funkcja furtki
Uchylanie bramy - aktywne

Kanat1

Czas op6znienia — czas liczony pomigdzy pierwszym a drugim impul- Czas impulsu
sem. Drugi impuls jest generowanym automatycznie jezeli brama przed
pierwszym impulsem byta zamknieta. Trybpracy
UWAGA: $niej ja krancéwek (przynaj-
mniej jedna jako Zamknigcie). Uchylania bearmy b
Czas ustawiany od 1 s do 300 s z krokiem 1's. Coas opbdranla
Tryb furtki Tryb monostabilny
Kanat1 Kanat1

Czas Impulsu

Tryb pracy Tryb pracy

Przypisane nadajniki > Przypisane nadajniki >

Notyfikacje — przetgcznik umozliwia wtgczenie/wytgczenie funkcji automatycznego odpytania
o stan urzadzenia. Odpytanie jest realizowane po czasie ustawionym przez parametr ,Czas noty-
fikacji’. Stan urzgdzenia jest ustalany na podstawie sygnatow z krancowek.

Parametr ‘Czas notyfikacji’ — okreéla czas po ktérym kontroler odpytuje odbiornik ROB-21
0 jego stan. Pozwala to na automatyczne aktualizowanie informacji o stanie bramy / furtki w apli-
kacji. Czas liczony jest od momentu wyzwolenia danego kanatu odbiornika ROB-21 z poziomu
aplikacji. Czas ustawia sie w zakresie od 1 s do 300 s z krokiem 1 s. Praktycznie czas ten nalezy
ustawiaé jako dtuzszy niz czas potrzebny na catkowite otwarcie / zamkniecie bramy.

USUWANIE URZADZENIA

W celu usunigcia urzadzenia z systemu (z kontrolera EFC-01) nalezy z poziomu menu konteksto-

wego wybra¢ opcje ‘Usuri’. Pomys$ine usunigcie zostanie potwierdzone komunikatem, a urzagdze-

nie zniknie z listy urzgdzen. Podczas usuwania:

+ urzadzenie musi by¢ zasilone,

+ urzadzenie musi znajdowac sie w zasiegu kontrolera EFC-01 i poprawnie sig z nim komuniko-
wac (nie moze by¢ wyszarzone).

Jezeli, ktéry$ z powyzszych warunkow nie jest spetniony to proba usunigcia urzgdzenia zakonczy
sie komunikatem ‘Urzgdzenie nie odpowiada’.

Wyjatkiem jest usunigcie odbiornika poprzez uzytkownika ‘root’, ktéry zawsze moze dokona¢
takiej operacji.

UWAGI:

Usunigcie odbiornika z kontrolera nie powoduje wykasowania jego konfiguracji.

Usunigcie odbiornika z kontrolera nie powoduje usuniecia pilotéw, ktére zostaty do niego wpi-
sane.

Nie wolno usuwac odbiornika po ni j probie

Jezeli odbiornik zostanie usuniety gdy jego nazwa jest wyszarzona (brak zasilania / brak zasie-
gu) to w celu ponownego wyszukania i sparowania z kontrolerem nalezy zresetowa¢ ROB-21
do ustawien fabrycznych.




RESET DO USTAWIEN FABRYCZNYCH

Reset do ustawien fabrycznych powoduje przywrdcenie domysinej konfiguracji urzadzenia. Ka-

sowane sg wszystkie przyciski pilotéw wpisane do odbiornika, wszystkie ustawione czasy oraz

znacznik informujgcy o sparowaniu odbiornika z kontrolerem.

1. Naci$nij przycisk PROG. na okoto 5s — w tym czasie dioda STATUS $wieci na pomararczowo.

2. Jak dioda STATUS zaswieci si¢ na niebiesko to zwolnij przycisk PROG. i powtérnie na krétko
(0,5s) go nacisnij.

3. Dioda STATUS zamruga na pomaranczowo a nastepnie 5 razy na zielono. Oznacza to popraw-
nie wykonany reset fabryczny.

WPISYWANIE PRZYCISKOW PILOTA DO URZADZENIA
+ Urzadzenie ROB-21 moze by¢ sterowane z poziomu aplikacji oraz dowolnego pilota systemu
EXTALIFE.

UWAGA: Urzadzenie nie wspétpracuje z innymi pil i dziataj ina iwosci
868 MHz.

Piloty radiowe moga by¢ wpisywane poprzez aplikacje lub za pomocg przycisku PROG.

Tryb przypisany dla wybranego przycisku pilota moze by¢ rézny od trybu w jakim kanat jest
widoczny z poziomu aplikacji EXTA LIFE.

WPISYWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ APLIKACJE

Czynnosci wstepne:

1. Zainstaluj kontroler EFC-01.

2. Dodaj urzgdzenie ROB-21 do kontrolera.

3. Dodaj pilota do kontrolera EFC-01 (poprzez zaktadke nadajniki).

Przypisanie:

1. Z poziomu nadajnika wybierz opcje ,Przypisz odbiornik”.

2. Z listy odbiornikéw wybierz kanat ROB-21 do ktérego chcesz zdalnie przypisa¢ nadajnik.
3. W zaleznosci od funkcji realizowanej przez programowany przycisk nadajnika wybierz tryb:

e
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+ Pojedynczy impuls — generowanie pojedynczych impulséw do sterowania brama / furtka,

+ Uchylanie bramy — generowanie dwéch impulséw w odstepie okre$lonym przez ‘Czas
opdznienia’,

* Monostabilny — dtugo$¢ impulsu zalezy od czasu wcisniecia przycisku (maksymalnie 120 s).



. Wybierz przycisk nadajnika, ktéry ma realizowa¢ wybrany tryb.

. W przypadku wybrania trybu uchylania bramy ustaw dodatkowo ‘Czas opdznienia’ w zakresie
od 1 s do 300 s (z krokiem 1s).

. W celu wy$wietlenia widoku nadajnika z naniesiong numeracjg przyciskdw naci$nij przycisk
.Podglad nadajnika”.
Naci$nij przycisk ,Zapisz” w celu zdalnego zaprogramowanie nadajnika do odbiornika. Po-
prawny zapis jest potwierdzony komunikatem ,Urzgdzenia zostaty sparowane”.

o o
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UWAGA: Wartos¢ ‘Czasu opoéznienia’ przypisana do przycisku w trybie uchylania bramy
moze by¢ rézna od wartosci ustawionej w oknie konfiguracyjnym danego kanatu ROB-21.

Czas op6znienia przypisuje si¢ indywidualnie do przycisku.

USUWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ APLIKACJE

1. Z menu danego kanatu odbiornika ROB-21 wybierz opcje ‘Konfiguruj’.

2. Wybierz opcje ‘Przypisane nadajniki’.

3. Zostanie wyswietlona lista wszystkich przyciskéw przypisanych do danego kanatu.

4. W celu usuniecia przycisku wybierz z menu opcje ‘Usun’ (lub przeciggnij element w lewo).
5. Potwierdz che¢ usuniecia wskazanego przycisku.

6. Usuniecie zostanie potwierdzone komunikatem.

WPISYWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ PRZYCISK PROG

Pojedynczy impuls

1. Naciénij na krétko (0,5s) przycisk PROG. - dioda STATUS zaswieci sie na niebiesko (progra-
mowanie przycisku do kanatu 1). Jezeli chcesz wpisac¢ przycisk do drugiego kanatu odczekaj
okoto 5s az dioda STATUS zaswieci sie na czerwono.

2. Wci$nij i przytrzymaj przycisk pilota, ktéry chcesz wpisa¢ do danego kanatu.

3. Dioda STATUS zgasnie i po chwili ponownie sie zaswieci.

4. Zwolnij przycisk pilota.

5. Po poprawnym wpisaniu przycisku dioda STATUS zamruga 3 razy i sterownik wyjdzie z trybu

programowania.
% (0,5s)

Uchylanie bramy

1. Naci$nij na krétko (0,5s) przycisk PROG. - dioda STATUS zaswieci si¢ na niebiesko (progra-
mowanie przycisku do kanatu 1). Jezeli chcesz wpisa¢ przycisk do drugiego kanatu odczekaj
okoto 5s az dioda STATUS zaswieci sig¢ na czerwono.

2. Nacisnij na krotko przycisk pilota, ktéry chcesz wpisa¢ do danego kanatu.

3. Dioda STATUS zgasnie i po chwili ponownie sig zaswieci.

4. Powtodrnie na krotko nacisnij przycisk pilota.

5. Po poprawnym wpisaniu przycisku dioda STATUS zamruga 3 razy i sterownik wyjdzie z trybu
programowania.




Monostabilny

1. Wcisnij i przytrzymaj przycisk, ktory chcesz wpisa¢ do danego kanatu

2. Nacisnij na krétko (0,5s) przycisk PROG. - dioda STATUS zaswieci sig na niebiesko (progra-
mowanie przycisku do kanatu 1). JeZeli chcesz wpisa¢ przycisk do drugiego kanatu odczekaj
okoto 5s az dioda STATUS za$wieci sig na czerwono.

3. Zwolnij przycisk pilota.

4. Dioda STATUS zgasnie i po chwili ponownie sie zaswieci.

5. Powtdrnie na krotko nacisnij przycisk pilota.

6. Po poprawnym wpisaniu przycisku dioda STATUS zamruga 3 razy i sterownik wyjdzie z trybu
programowania.

PROGRAMOWANIE CZASU OPOZNIENIA POPRZEZ PRZYCISK PROG
+ Domyslnie ‘Czas opéznienia’ jest ustawiony na 10s.
+ Czas programuije sig tylko dla przyciskéw wpisanych w trybie ‘Uchylania bramy’.

. Nacisnij na krotko (0,5s) przycisk PROG. — dioda STATUS zaswieci na niebiesko.

. Odczekaj okoto 10s az dioda STATUS zaswieci na kolor cyjan.

. Naci$nij na krétko przycisk pilota, ktéry wczesniej wpisate$ w trybie uchylania bramy.

. Na krotko zostanie wysterowane wyjscie, do ktérego jest wpisany przycisk. Dioda STATUS
zacznie migac¢ z interwatem 1 s.

. Po czasie, ktdry chcesz ustawi¢ (maksymalnie 300 s) powtdrnie nacisnij przycisk pilota.

. Na krotko zostanie wysterowane wyjscie, dioda STATUS zamruga 3 razy i odbiornik wyjdzie
z trybu programowania czasu.
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USUWANIE PRZYCISKOW PILOTA POPRZEZ PRZYCISK PROG

1. Naciénij przycisk PROG. na okoto 5s — w tym czasie dioda STATUS $wieci na pomararnczowo.

2. Jak dioda STATUS zaswieci sig na niebiesko to zwolnij przycisk PROG.

3. Wtrakcie $wiecenia diody STATUS na niebiesko naci$nij na krétko przycisk pilota, ktéry ma by¢
usuniety z kanatu 1.

4. Jezeli chcesz usungé przycisk z kanatu 2 to odczekaj okoto 5 s az dioda STATUS zaswieci na
czerwono. W trakcie $wiecenia diody na czerwono naci$nij na krétko przycisk pilota, ktéry ma
by¢ usuniety z kanatu 2.

5. Dioda STATUS zamruga 3 razy na pomaranczowo i odbiornik wyjdzie z trybu kasowania.

~5s - ~5s
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AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

Aktualizacja oprogramowania moze by¢ przeprowadzona tylko przez root’a lub administratora.
Podczas aktualizacji musi by¢ zapewniony stabilny i dobry zasieg pomiedzy kontrolerem a od-
biornikiem. Aktualizacja nie dziata przez retransmiter REP-21).

Podczas aktualizacji nie nalezy odtgczac napiecia zasilajgcego kontrolera oraz odbiornika.
Podczas aktualizacji sterowanie innymi urzgdzeniami z poziomu kontrolera nie jest mozliwe.
Proces aktualizacji trwa okoto 1 minuty.

Odbiornik przeznaczony do aktualizacji oznaczony jest ikong.

Aktualna wersja oprogramowania wyswietlana jest w ekranie ‘Informacje o wersji’ dostepnym
z poziomu menu kontekstowego.
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W przypadku kontroleréw EFC-01 z softem poczawszy od v1.6.0 pliki aktualizacyjne pobierane
s3 automatycznie z internetu.

W celu aktualizacji oprogramowania w odbiorniku:

1. Z poziomu menu kontekstowego wybierz ‘Informacje o wersji’.

. Jezeli jest dostepna aktualizacja to przycisk ‘Aktualizuj’ bedzie oznaczony kolorem czerwo-

nym.

Naci$nij przycisk ‘Aktualizuj’.

Po okoto 5s odbiornik przejdzie do procesu aktualizacji — sygnalizuje to szybkie mruganie diody

STATUS na zielono.

. Proces trwa okoto 1 minuty i kofczy si¢ automatycznie. Pozytywna aktualizacja potwierdzona
jest komunikatem ,Pomysinie zaktualizowano urzgdzenie”.
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Jezeli z jakiego$ powodu aktualizacja zostanie przerwana ( zaktdcenie transmisji / zanik napigcia
zasilajgcego ) to urzadzenie traci swojg normalng funkcjonalno$¢. Nie nalezy go jednak usuwac
z kontrolera EFC-01. Wymagane jest ponowne przejscie do ekranu ‘Informacje o wersji’ i pono-
wienie procesu aktualizacji.
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ROB-21 RADIO GATE CONTROLLER
12+24 VV AC/DC
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Zamel Sp. z 0.0., ul. Zielona 27, 43-200 Pszczyna
tel.: +48 32 210 46 65, +48 32 449 15 00, fax: +48 32 210 80 04
e-mail: export@zamel.pl
www.zamel.com

Do not dispose of this device with other waste! In order to avoid harmful effects on the

environment and human health, the used device should be stored in designated areas. For
===’ this purpose, you can dispose of household waste free of charge and in any quantity to a
collection point set up, as well as to the shop when you buy new equipment.

Hereby, ZAMEL Sp. z o. o. declares that the radio equipment type ROB-21 is in compliance with
Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following
internet address: www.zamel.com



TECHNICAL DATA

Rated supply voltage:

12+24 V AC/DC

Nominal power consumption:

95.5 mA for 12 V AC: 64.1 mA for 24 V AC
58.6 mA for 12 V DC; 29.9 mA for 24 V DC

Transmission power:

ERP<20 mW

Transmission:

radio 868 MHz (868.5 MHz) ISM band

Method of transmission:

two-way - 9600 bps

Coding:

algorithm based on 128-bit key

Range:

up to 200 m in the open area

Optic signalling of device operation:

yes - STATUS LED

Maximum number of paired buttons:

96 pairs (over 2 channels)

Information on the current status of the channel:

yes — after connection of limit switches (closed /
partially opened / opened)

Interaction with EXTA FREE transmitters:

yes (single pulse, opening gate partially,
monostable mode)

Interaction with EXTA LIFE controller: yes
Number of external inputs: 2
Interaction with limit switch: NO/NC

Status assigned:

opened / closed / none

Pulse duration:

0.1s to 300 s with 0.1 increment

Delay time (partial opening of a gate)

0.1 s to 300s with 0.1 increment

Parameters of relay contacts:

2 x NO (dry contacts)

Maximum output current carrying capacity:

2 x 5A /250 VAC

Number of connection terminals:

8 (wire cross-section: up to 2.5 mm?)

Installation:

junction box @60 mm, deep, added pockets

Operating temperature range:

-10 do +55 °C

Casing protection degree: P20

Dimensions: 47,5 x 47,5 x 20 mm
Weight: 0,04 kg
DESCRIPTION

Radio gate controller ROB-21 is designed for opening/closing gates or garage doors using remote
controls and EXTA LIFE application. The controller can also be used to control electric strikes
at the property’s pedestrian gate. In the case of controlling gates, it is necessary to connect the
controller to the appropriate input of the gate or garage door controller. ROB-21 has two inputs for
connecting limit switches, due to which application indicates gate status: closed / partially opened
/ opened. Gate control mode allows the gate to be fully opened or partially opened to a set point.
Wide range of power supply voltage 12+24 VV AC/DC allows for interaction with most gate control-
lers available on the market. Two channels with NO contacts ensure independent control of: gate,
pedestrian gate, two gates, two pedestrian gates. Dimensions enable installation in @60 junction

boxes or directly in the gate controller casing.



FEATURES

+opening / closing gates or garage doors,

« control of electric strikes of pedestrian gates,

« possibility of connecting limit switches,

«interaction with most gate controllers available on the market,

« control using remote controls and EXTA life application

«independent control of two channels (gate + pedestrian gate, 2 x gate, 2 x pedestrian gate),
«function of partial opening of a gate,

+wide range of supply voltage.
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INSTALLATION NOTES

* Please read the user manual before connection and configuration of the device.

+ROB-21 is intended for installation in junction boxes @60. Use deep junction boxes or junction
boxes with added pockets. In case the door casing is made of plastic, it is permissible to install
the controller directly in it.

« If installed outdoors, the unit must be adequately protected against water and condensation.

« The specified supply voltage range (12+24 V AC/DC) must be strictly observed. Connecting
other voltages may adversely affect the device’s operation or damage it.

« Connection and configuration operations should be carried out by a qualified electrician. For
safety reasons, do not install the unit without casing or with damaged casing.

« To install the device, use a cross-head screwdriver with 3.5 mm diameter.

« The screw terminals allow to connect a wire with a cross-section of 2.5 mm2.

« The range specified in the manual (up to 200m) is relevant for ideal conditions in an open field. In
case of issues concerning range, it is recommended to use an additional intermediary connector
- REP-21.

» The ROB-21 outputs (NO dry contact) are connected to the appropriate inputs of the gate control
unit or the electric strike of the pedestrian gate. Typically, gate controllers use inputs to connect
a local button.

« Limit switches are connected to IN1/ IN2. These can be NO or NC type switches. Limit switches
require to be configured using EXTA LIFE application.

» When installing several devices in one place, avoid mounting one receiver above the other.
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DEFAULT SETTINGS

Channel 1 — gate control mode

Channel 2 — mode controlling electric strike of a pedestrian gate

Pulse duration: 0.5s

IN1 — assigned to channel 1: gate closing signal

IN2 — assigned to channel 1: gate opening signal

+ NO limit switches

Changes in the configuration are made via the EXTA LIFE application after pairing ROB-21 with
the EFC-01 controller.

ADDING DEVICE TO EFC-01 CONTROLLER

In order to add ROB-21 to the EXTA LIFE system, it is necessary to connect the EFC-01 controller

and install the mobile application. The ROB-21 must be connected to the power supply voltage.

. After starting the application, go to “Devices”.

. Select the “Receivers” and press the “+” button. This will start the process of searching the
receiver, which takes a maximum of 60 seconds. If the receiver is found, you can end the search
earlier by pressing the “Stop” button. Once found, a receiver within range of the controller will
automatically appear on the list with the default name “ROB-21 + 6-digit serial ID number”.

. Press the “TEST” button — this will allow you to quickly locate the receiver. During testing ROB-
21, its outputs are activated for approximately 1s and the STATUS LED lights up green.

. Select the box next to the “TEST” button. This way you will select the receiver to be paired with
the EXTA LIFE controller. You can select more than one receiver that has been found.

. Press the “PAIR” button. After a while, the receiver will be saved in the system and visible on
the list of devices in the “Receivers”. There are always 2 channels visible.

. In further steps, you can name the receiver, assign it a different icon, perform configuration and
perform other operations available by the device and the application.
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DEVICE CONFIGURATION

Configuration of ROB-21 is divided into two sections. The first section includes configuration of
inputs (limit switches), the second one concerns the operation mode and is directly related to
the channel.

To configure inputs, from the menu, go to “Input Settings”. These are global settings for the
ROB-21 receiver.
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INPUT CONFIGURATION

The IN1 and IN2 are configured separately. In ROB-21, inputs are connected to limit switches that

indicate the position of the gate.

Assigned output - the parameter defines to which channel a given input (limit switch) is assigned:

+ Channel 1 or Channel 2.

Limit switch function — this parameter defines the function of the limit switch connected to the

given input:

« Closing — limit switch signals closing of gate / pedestrian gate

+ Opening — limit switch signals opening of gate / pedestrian gate

+ None - limit switch not connected

Limit switch type — this parameter defines the type of limit switch connected to the given input:

* NO - NO limit switch

* NC - NC limit switch

Press the SAVE button to save the settings.

MODE CONFIGURATION
Each ROB-21 channel can operate in one of the following modes:

Gate mode

In this mode, when a remote control button or application button is pressed, a pulse of the dura-
tion specified by “Pulse time” parameter is generated. The mode is used to open/close the gate
— pulses local input at the gate controller.

Pulse duration: 0,1 + 300 s



Pedestrian gate mode

In this mode, when a remote control button or application button is pressed, a pulse of the dura-
tion specified by “Pulse time” parameter is generated. The mode used to trigger electric strike of
pedestrian gate.

ﬂ@

Pulse duration: 0,1 + 300 s

Gate mode (pedestrian gate function)

1. Operation the same as gate mode

2. Partial opening of a gate

In case of partially opening, after pressing the remote control button or the button in the applica-
tion, a pulse of the duration defined by the “Pulse time” parameter is generated. After it
disappears, the time specified by the “Delay time” parameter is set and a pulse of the duration
specified by the “Pulse time” parameter is automatically generated again.

Delay time:
1+300s

closed

Pulse duration: 0,1 + 300 s

NOTE: Additional pulse is generated only if the limit switches are configured (at least
one set on CLOSING) and the gate is Closed.
Monostable mode
Pulse generation — pulse duration depends on how long the button (on the remote control or in
application) is pressed. Maximum pulse duration — 120 s.

przycisk wcisniety

Pressing Releasing the Pressing Pulse stops automatically
the button button the button after 120 s

The mode is set individually for each channel by selecting “Configure” from the options menu.
Gate mode

Pulse time — this parameter defines the pulse duration (time of closing
output contact) It can be set from 0.1 s to 300 s with 0.1 s increment. Eranngl]

ROB-211D: 3

. . - Workmode
Partial opening of a gate — inactive
Impuise time

Gate with wicket »

Notifications »



Gate mode (pedestrian gate function) e
Partial opening of a gate — active

Channel1

Delay time — time between the first and second pulse. The second pulse
is automatically generated if the gate was closed before the generation
of the first pulse.

Workmode

Impulse time
NOTE: Pr iguration of limit hes (at least one set on
Closing) is required. Gate with wicket «
Set time: from 1 s to 300 s with 1 s increment.

Dealy time

Pedestrian gate Monostable
mode mode
Channelt Channelt
Workmode Workmode
Impulse time > Assigned transmitters

Notifications »

Notifications — the switch allows you to enable/disable the function of automatic notification con-
cerning device status. The query starts after the time set by the “Notification time” parameter has
elapsed. Device status is determined based on signals received from the limit switches.

“Notification time” parameter — determines the time after which the controller queries the ROB-
21 receiver for its status. This allows to automatically update gate/pedestrian gate status in the
application. Time starts counting after selection of a given channel of the ROB-21 receiver from
the application. Set time: from 1 s to 300 s with 1 s increment. Set time should be longer than the
time required for the gate to fully open / close.

DEVICE REMOVAL

In order to remove the device from the system (from EFC-01 controller) select the “Remove” op-

tion from the menu. Successful removal will be confirmed by a message displayed and the device

will disappear from the device list. When removing:

« the device must be connected to a power supply,

« the device must be in the range of the EFC-01 controller and be connected properly (it cannot
be inactive).

If any of these conditions are not met, the attempt to remove the device will result in displaying a
message “Device not responding”.

The exception is the removal of the receiver by the “root” user, who can always perform such
operation.

NOTES:

+ Removal of the receiver from the controller does not erase its configuration.

Removal of the receiver from the controller does not remove assigned remote controllers.

Do not remove the receiver after failed update attempt.

If the receiver is removed when it is inactive (no power/no range), in order to find and pair it with
the controller again, ROB-21 must be reset to its factory settings.



RESET TO FACTORY SETTINGS

Reset to factory setting resets the device to its default configuration. All remote control commands

sent to the receiver, all preset times and a marker indicating that the receiver is paired with the

controller are removed.

1. Press the PROG button for about 5 seconds — STATUS LED lights up orange.

2. When STATUS LED lights up blue, release the PROG button and press it again briefly (0.5s).

3. STATUS LED will flash orange and then green 5 times. This means that reset to factory settings
has been performed correctly.

ASSIGNING REMOTE CONTROL BUTTONS TO THE DEVICE

ROB-21 can be controlled using the application and any EXTA LIFE remote controls.

NOTE: The device is not compatible with other remote controls operating at 868 MHz.

Radio remote controllers can be assigned using the application or by using the PROG button.
The mode assigned to a selected remote control button may be different from the mode of a
channel visible in the EXTA LIFE application.

ASSIGNING REMOTE CONTROL BUTTONS USING APPLICATION
Preliminary activities:

1. Install EFC-01 controller.

2. Add ROB-21 device to the controller.

3. Add the remote control to the EFC-01 controller (using “transmitters” tab).

Assigning:

1. Select “assign receiver” option using the transmitter.

2. From the list of receivers, select ROB-21 channel to which you want to remotely assign your
transmitter.

3. Select the mode, depending on the function performed by the programmed transmitter button:
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+ Single pulse — generate single pulses to control gate/pedestrian gate,
« Partial opening of a gate — generate two pulses at an interval specified by “Delay time”,
* Monostable — pulse duration depends on the time the button is pressed (maximum 120s).



4. Assign buttons to selected modes.

5. When selecting partial opening of a gate, specify “Delay time” (1 s - 300 s with 1s increment).

6. To display the transmitter view with the assigned button numbers, press

“Transmitter view”.

7. Press the “Save” button, the transmitter is remotely programmed with the receiver. If the set-
tings are saved correctly, a message “the devices are paired” is displayed.

NOTE: The value of “Delay time” assigned to a button for partial opening of a gate may
be different from the value set in the configuration window of the corresponding ROB-21
channel.

The delay time is assigned individually to the button.

REMOVING ASSIGNED REMOTE CONTROL BUTTONS USING APPLICATION
1. Select “Configure” from the ROB-21 menu.

2. Select “Assigned transmitters”.

3. The device will display a list of all buttons assigned to the channel.

4. To remove assigned button, select “remove” (or drag the item to the left).

5. Confirm the action.

6. Device will display a message confirming deletion of assigned button.

ASSIGNING REMOTE CONTROL BUTTONS USING PROG BUTTON

Single pulse

. Press the PROG button briefly (0.5s) - STATUS LED lights up blue (programming channel 1
button). To assign the button to the second channel, wait about 5 s until the STATUS LED lights
up red.

Press and hold the remote control button you want to assign for the channel.

STATUS LED will turn off and then light up again.

Release the remote control button.

After the button has been correctly assigned, the STATUS LED will flash 3 times and the con-
troller will exit the programming mode.
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Partial opening of a gate

. Press the PROG button briefly (0.5s) - STATUS LED lights up blue (programming channel 1
button). To assign the button to the second channel, wait about 5 s until the STATUS LED lights
up red.

Press briefly the remote control button you want to assign to a channel.

STATUS LED will turn off and then light up again.

Press briefly the remote control button again.

After the button has been correctly assigned, the STATUS LED will flash 3 times and the con-
troller will exit the programming mode.
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Monostable

. Press and hold the remote control button you want to assign to a channel

. Press the PROG button briefly (0.5s) - STATUS LED lights up blue (programming channel 1
button). To assign the button to the second channel, wait about 5 s until the STATUS LED lights
up red.

Release the remote control button.

STATUS LED will turn off and then light up again.

Press briefly the remote control button again.

After the button has been correctly assigned, the STATUS LED will flash 3 times and the con-
troller will exit the programming mode.

PROGRAMMING DELAY TIME USING PROG BUTTON
The default “Delay time” is set to 10 s.
The time is programmed only for buttons assigned to “partial opening of a gate”.
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. Press the PROG button briefly (0.5s) — STATUS LED light up blue.

Wait approximately 10 seconds for the STATUS LED to light up cyan.

. Briefly press the remote control button you previously assigned to partial opening of a gate
mode.

. The output to which the button is assigned will be activated briefly. STATUS LED will flash at 1
s intervals.

. After setting time (maximum 300 s), press the remote control button again.

. The output will be activated, the STATUS LED will flash 3 times and the receiver will exit the

time programming mode.
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REMOVING ASSIGNED REMOTE CONTROL BUTTONS USING PROG BUTTON

1. Press the PROG button for about 5 seconds — STATUS LED lights up orange.

2. When STATUS LED lights up blue, release the PROG button

3. While STATUS LED is light up blue, briefly press the remote control button you want to remove
from channel 1.

4. If you want to remove the button from channel 2, wait about 5 seconds until the STATUS LED
lights up red. While STATUS LED is light up red, briefly press the remote control button you
want to remove from channel 2.

5. STATUS LED flashes orange 3 times and the receiver exits the mode.

~5s - ~5s
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SOFTWARE UPDATE

The update can be performed only by root or administrator.

During the update, there must be a stable and good range between the controller and the
receiver. The update will not be performed when the range is increased using REP-21.

+ Do not disconnect controller and receiver power supply during the update.

During the update, it is not possible to control other devices using the controller.

The update takes about 1 minute.

The receiver that needs to be updated is marked with an icon.

The current software version is displayed in the ,Version”, accessible from the context menu.
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In case of EFC-01 controllers, from version v1.6.0, update files are downloaded automatically
from the Internet.

To update the receiver’s software:

1. Select “Version” from the context menu.

2. If an update is available, the “Update” button will be red.

3. Press the “Update” button.

4. After approx. 5s, the receiver starts the update - STATUS LED flashes green.

5. The update takes about 1 minute and is completed automatically. A successful update is con-
firmed by the message “Your device has been successfully updated”.

If for some reason, the update is interrupted (transmission interruption / power failure) the device
will not function properly. However, the device should not be removed from EFC-01 controller. To
start the update again, open “Version” and repeat steps described above.
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e-mail: export@zamel.pl
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Entsorgen Sie dieses Gerat nicht mit anderem Abfall! Um schédliche Auswirkungen auf die
Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, sollten die verwendeten Geréte in
==’ gusgewiesenen Bereichen gelagert werden. Haushalts-Elektrogerate kénnen kostenlos und
in beliebiger Menge an eine dafir eingerichtete Sammelstelle sowie beim Kauf neuer Gerate an den
Shop zuriickgegeben werden
Hiermit erklart ZAMEL Sp. z o. o., dass der Funkanlagentyp ROB-21 der Richtlinie 2014/53/EU
entspricht. Der vollstandige Text der EU-Konformitétserklarung ist unter der folgenden Internetadresse

verflgbar: www.zamel.com



TECHNISCHE DATEN

Nenn-Versorgungsspannung:

12+24 V AC/DC

Nennleistungsaufnahme:

95,5 mA fir 12 V AC: 64,1 mA fiir 24 VAC
58,6 mA fiir 12 V DC; 29,9 mA fiir 24 V DC

Sendeleistung:

ERP<20 mW

Ubertragung: Funk - 868 MHz ISM-Band (868,5 MHz)
Ubertragungsart: bi-direktional - 9600 bps

Kodierung: 128-Bit-Schliissel-basierter Algorithmus
Reichweite: bis zu 200 m im freien Feld

Optische Betriebssignalisierung:

ja - STATUS-LED

Maximale Anzahl der gepaarten Tasten:

96 Paare (verteilt auf 2 Kanale)

Informationen (iber den aktuellen Status des
Kanals:

ja - nach Anschluss von Endschaltern (ge-
schlossen / geschwenkt / offen)

Zusammenarbeit mit EXTA LIFE Driver:

ja (Einzelimpuls, Turéffnung, monostabiler
Modus)

Zusammenarbeit mit EXTA LIFE Regler: ja
Anzahl der externen Eingénge: 2
Zusammenarbeit mit Endschaltern: NO/NC

Zustande, die den Eingangen zugeordnet sind:

offen / geschlossen / keine

Pulslange:

0,1 s bis 300 s mit einem Schritt von 0,1 s

Verzogerungszeit (Torkippfunktion):

1's bis 300 s mit einem Schritt von 15

Parameter des Relaiskontakts:

2 x NO (spannungsfreie Kontakte)

Maximale Belastbarkeit der Ausgange:

2 x5A/250 VAC

Anzahl der Anschlussklemmen:

8 (Leiter bis zu 2,5 mm? Querschnitt)

Montage:

Dose @60 mm vertieft / taschenartig

Temperaturbereich:

-10 do +55 °C

Schutzart des Gehéuses 1P20
Abmessungen: 47,5 x 47,5 x 20 mm
Gewicht: 0,04 kg

BESCHREIBUNG

Der Empfanger ROB-21 ist fiir das Offnen/SchlieRen von Einfahrts- oder Garagentoren mit Hilfe
von Funksenderen und EXTA LIFE App bestimmt. Der Empfanger kann auch erfolgreich zur Steue-
rung von Tur6ffnern am Eingang des Grundstiicks eingesetzt werden. Bei der Steuerung von To-
ren ist es erforderlich, den Empfanger an die entsprechenden Eingange einer speziellen Tor- oder
Garagentorsteuerung anzuschlieen. ROB-21 hat zwei Eingéange zum Anschluss der Endschalter
- damit die Applikation den aktuellen Zustand des Tores anzeigt: geschlossen / geschwenkt / offen.
Funktionell erméglicht der Tirsteuerungsmodus, dass die Tur vollstandig gedffnet oder nur bis zu
einer vorgegebenen Ebene geschwenkt wird. Der breite Bereich der Versorgungsspannung 12+24
V AC/DC erméglicht die Zusammenarbeit mit den meisten auf dem Markt erhaltlichen Torsteuerun-
gen. Zwei Kanéle mit SchlieBern ermdglichen die unabhangige Steuerung von einem Tor und einer
Pforte, zwei Toren oder zwei Pforten. Die Abmessungen ermdglichen die Montage des Gerates in
@60-Einbaudosen oder direkt im Torantriebsgeh&use.



EIGENSCHAFTEN

« Offnen / SchlieRen von Eingangs- oder Garagentoren,

« Steuerung mit elektrischen Tiiréffnern in Pforten,

+Méglichkeit zum Anschluss von Endschaltern,

« Zusammenarbeit mit den meisten auf dem Markt erhéltlichen Torsteuerungen,
« Steuerung von Funksenderen und EXTA LIFE Applikation

+unabhéngige Steuerung von zwei Kanalen (Tor + Pforte, 2 x Tor, 2 x Pforte),

« Tor-Schwenkfunktion,

« GrolRer Bereich der Versorgungsspannung.

AUSSEHEN
Klemmen fiir den Anschlussvon Endschaltern N IECE l;/_J\bnzretlge»LEIZ;
) » e extalifel)) o (Ubertragung
Klemmen fiir Kanal 2 T Vot suus@ rogrammierung)
3, Lof
" 1 - a Programmier-Taste
Klemmen fiir Kanal 1 e eroc. (§
e ROB-21
i 12:24VACIDC
Spannungsversorgungsklemmen PDWER rm 2 5AI250V

-y @GBMHZ
MONTAGEANLEITUNG

+ Lesen Sie das Benutzerhandbuch sorgfaltig durch, bevor Sie das Geréat anschlielen und konfigu-
rieren.

+ROB-21 ist fiir den Einbau in @60-Verteilerdosen vorgesehen. Verwenden Sie Senk- oder Ta-
schendosen. Der Einbau direkt in das Tursteuerungsgehause ist zulassig, wenn das Gehéuse aus
Kunststoff besteht.

« Bei der Installation im Freien muss das Geréat ausreichend vor Wassereintritt und Kondensation
geschutzt werden.

+Der angegebene Versorgungsspannungsbereich (12+24 V AC/DC) muss unbedingt eingehalten
werden. Der Anschluss anderer Spannungen kann den Betrieb des Geréts beeintréchtigen oder
zu dessen Beschadigung fithren.

« Anschliisse und Einstellungen sollten von einer Elektrofachkraft vorgenommen werden. Installie-
ren Sie das Geréat aus Sicherheitsgriinden nicht ohne Gehause oder mit beschadigtem Gehéause.

« Verwenden Sie fiir die Installation einen Kreuzschlitzschraubendreher bis 3,5 mm.

+ Schraubklemmen erlauben den Anschluss eines Leiters mit maximal 2,5 mm? Querschnitt.

+Die im Handbuch angegebene Reichweite (bis zu 200 m) bezieht sich auf ideale Bedingungen
in einem offenen Feld. Bei Versorgungsproblemen wird empfohlen, ein zusatzliches Zwischen-
element in Form eines REP-21-Retransmitters zu verwenden.

+ Die Ausgange von ROB-21 (spannungsfreier SchlieRer) werden mit den entsprechenden Eingén-
gen der Torsteuerung bzw. mit dem elektrischen Tur6ffner verbunden. Typischerweise verwenden
Torsteuerungen Eingénge zum Anschluss einer lokalen Taste.

+ Endschalter werden an die Eingange IN1/IN2 angeschlossen. Dies kénnen Schalter vom Typ NO
oder NC sein. Die Endschalter erfordern eine entsprechende Konfiguration aus der EXTA LIFE
Applikationsebene.

+Wenn Sie mehrere Gerate an einem Ort installieren, vermeiden Sie es, einen Empfanger Uber den
anderen zu montieren.



ANSCHLUSS

PFORTE TOR —
Taste
Endschalter Endschalter
Turoffner -Tor - Tor
geschlossen offen
12VAC

Steuerung des Eingangstors (Kanal 2) und des elektrischen Tiréffners 12 V AC (Kanal 1)

TOR1
Endschalter
- Tor 1 geschlossen

TOR 2
Endschalter
- Tor 2 geschlossen

Tor 1

———————0

12VAC

: Steuerung

Steuerung von zwei Einfahrtstoren (Schalter zur Signalisierung der Schlieung)

— —
TOR 1 TOR 2
Endschalter Endschalter
- Tor 1 offen - Tor 2 offen
i__1 Steuerung lokal i} Steuerung
[ o7 Tor 1
12VAC

Steuerung von zwei Einfahrtstoren (Endschalter zur Signalisierung der SchlieRung)



STANDARDEINSTELLUNGEN

Kanal 1 - Tor-Steuerungsmodus

Kanal 2 - Tiroffner-Steuerungsmodus

Impulslange fiir die Steuerung: 0,5s

IN1 - zugeordnet zu Kanal 1: Signalisierung der TorschlieBung

IN2 - zugeordnet zu Kanal 1: Signalisierung der Tor&ffnung

« Endschalter Typ NO (normal offen)

Anderungen in der Konfiguration werden iiber die EXTA LIFE Applikation nach der Paarung des
ROB- 21 Geréates mit dem EFC-01 Controller vorgenommen.

HINZUFUGEN EINES GERATS ZUM CONTROLLER EFC-01

Um den ROB-21 Empfanger zum EXTA LIFE System hinzuzufiigen, ist es notwendig, den EFC-01

Controller anzuschlieBen und die mobile App zu installieren. ROB-21 muss an die Versorgungs-

spannung angeschlossen werden.

. Sobald die App gestartet ist, gehen Sie auf den Bildschirm "Gerate".

2. Wahlen Sie die Registerkarte "Empfanger" und driicken Sie die Taste "+". Damit wird die Suche

nach Empfangern gestartet, die maximal 60 Sekunden dauert. Wenn ein Empfanger gefunden

wird, kénnen Sie die Suche mit der Taste "Stopp" vorzeitig beenden. Nach dem Suchlauf er-

scheint der Empfanger in Reichweite des Controllers automatisch in der Liste mit dem Stan-

dardnamen "ROB-21 + 6-stellige Serien-1D".

Dricken Sie die Taste 'TEST' - so kénnen Sie den Empfanger schnell lokalisieren. Im Falle des

ROB-21 werden wéhrend des Tests die Ausgange fiir ca. 1s aktiviert und die STATUS-LED

leuchtet griin.

. Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen neben der Taste "TEST". Auf diese Weise wéhlen Sie den

Empfanger aus, der mit dem EXTA LIFE Regler gepaart werden soll. Es ist moglich, mehr als

einen abgerufenen Empfanger auszuwéhlen.

Dricken Sie die Taste "PAAREN". Nach einer Weile wird der Empfanger im System registriert

und in der Liste der Gerate auf der Registerkarte "Empfanger" angezeigt. Das Geréat wird immer

als zwei Kanale dargestellt.

. In weiteren Schritten mit der App kénnen Sie den Empfanger benennen, ihm ein anderes Sym-
bol zuweisen, die Konfiguration durchfiihren und andere vom Gerat und der App angebotene
Vorgange ausfiihren.
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KONFIGURIEREN DES GERATS

+ Die ROB-21-Konfiguration ist in zwei Abschnitte unterteilt. Der erste Abschnitt behandelt die
Konfiguration der Eingange (Endschalter), der zweite betrifft die Betriebsart und steht in direk-
tem Zusammenhang mit dem Kanal.

Um Eingéange zu konfigurieren, gehen Sie in der Meniiebene zum Bildschirm "Eingangsein-

stellungen”. Dies sind globale Einstellungen fiir den gesamten ROB-21 Empfanger.

98 ROB-211D: 3145729@ §
i

ROB-211D: 3145729@

/z ROB-211D: 3145729
Name andern
Symbol andem
Sender zuordnen
Konfigurieren
Eingang-Einstellungen
Benutzer
2ur Kategorie zuordnen
Informationen ber Version

Loschen
L

Globale Parameter

Eingang 1(IN 1)

Ausgang

Funktion tippen

Tip-Typ

Eingang 2 (IN2)

Zugeoraneter Ausgang

T

(e
£ Wahlen Sie den Ausgang
Kanal 1

Kanal 2
L

O —
2. Wahlen Sie die Funktionen
behindert
Eingang geschlossen

(_ Eingang geofnet

p
2. Typauswaehlen

Normal gedffnet (NO)

Funktion tiopen | Normal geschiossen (o) |

KONFIGURATION DER EINGANGE

Eingang IN1 und IN2 werden separat konfiguriert. Der ROB-21-Empfénger verbindet Endschalter
mit den Eingéngen, die die Position des Tores/der Pforte anzeigen.

Zugewiesener Ausgang - der Parameter definiert den Kanal, dem der gegebene Eingang (End-
schalter) zugewiesen ist:

+ Kanal 1 oder Kanal 2.

Endschalterfunktion - dieser Parameter definiert die Funktion des an den gegebenen Eingang
angeschlossenen Endschalters:

+ SchlieRen - Endschalter signalisiert SchlieRen von Tor / Pforte

« Offnen - Endschalter signalisiert das Offnen des Tores / der Pforte

+ Keine - Endschalter nicht angeschlossen

Typ des Endschalters - dieser Parameter bestimmt den Typ des Endschalters, der an den ge-
gebenen Eingang angeschlossen ist:

+ NO - normal offener Endschalter

+ NC - normal geschlossener Endschalter

Driicken Sie die Taste SPEICHERN, um die Einstellungen zu speichern.

KONFIGURATION DER BETRIEBSARTEN

Jeder Kanal des ROB-21-Empfangers kann in einer der folgenden Betriebsarten arbeiten:

Tor-Modus
In diesem Modus wird nach dem Driicken einer Taste der Funksender oder einer Taste aus der
Applikation ein Impuls mit einer durch den Parameter 'Impulszeit' definierten Lange erzeugt. Die-
ser Modus wird zum Offnen/SchlieRen des Tors verwendet - Impulsgeben des lokalen Eingangs
an der Torsteuerung.

Impulslange: 0,1 + 300 s



Pforte-Modus

In diesem Modus wird nach dem Driicken einer Taste der Funksender oder einer Taste aus der
Applikation ein Impuls mit einer durch den Parameter 'Impulszeit' definierten Lange erzeugt. Der
Modus, der zur Ansteuerung des elektrischen Tiroffners verwendet wird.

ﬂ@

Tor-Modus mit Pforte-Funktion

1. Betrieb als Pforte-Modus

2. Schwenken des Tores
Bei der 'Torschwenkung' wird nach dem Driicken einer Taste der Funksender oder einer Taste
aus der Applikation ein Impuls mit einer durch den Parameter 'Impulszeit' definierten Lange
erzeugt. Nach seinem Schwund wird die durch den Parameter 'Verzégerungszeit' festgelegte
Zeit heruntergezahlt und erneut ein Impuls der durch den Parameter 'Impulszeit' festgelegten
Lange automatisch erzeugt.

Impulslange: 0,1 + 300 s

Verzégerungszeit:

1+300s .

Impulslange: 0,1 + 300 s

Tor
geschlossen

HINWEIS: Der Zusatzimpuls wird nur erzeugt, wenn die Endschalter konfiguriert sind
(mindestens einer fiirs SCHLIESSEN) und das Tor tatsachlich geschlossen ist.
Monostabiler Modus
Impulserzeugung - die Dauer des Impulses hangt davon ab, wie lange die Taste zum Offnen des Tores
/ der Pforte gedriickt wird (Funksender oder mobile App). Maximale Impulsdauer - 120 s.

Taste gedriickt

Driicken Loslassen Driicken Automatischer Impulsabfall
der Taste der Taste der Taste nach 120 s

Der Modus wird fiir jeden Kanal individuell eingestellt, indem Sie im
Menii die Option "Konfigurieren" wahlen.

Kanalt

Tor-Modus —
Impulszeit - der Parameter definiert die Lange des Impulses (die Zeit batnaeod!
des SchlieRens des Ausgangskontakts). Einstellbar 0,1 s bis 300 s mit
einem Schritt von 0,1 s Impulszeit
Tor mit Wicket »

Torschwenkung - inaktiv

Benachrichtigungen B



Tor-Modus mit Pforte-Funktion
Torschwenkung- aktiv

Kanalt

Verzégerungszeit — die Zeit, die zwischen dem ersten und zweiten Im-

Betriebsmodi
puls gezahlt wird. Der zweite Impuls wird automatisch erzeugt, wenn das
Tor vor dem ersten Impuls geschlossen wurde. .
mpulszeit
HINWEIS Friihere Konrguratlon der Endschalter erforderlich
d ein als Tor mit Wicket «

Zeit einstellbar von 1 s bis 300 s mit einem Schritt von 1's.

Verzogerungszeit

Pforte-Modus Monostabiler Modus

ROB-211D:

Kanall Kanall
Betriebsmodi Betriebsmodi
Impulszeit Zugeschriebene Sender
Benachrichtigungen B

HES

Benachrichtigungen - mit dem Schalter kénnen Sie die automatische Abfrage des Geratestatus
aktivieren/deaktivieren. Die Abfrage wird nach der durch den Parameter 'Benachrichtigungszeit' ein-
gestellten Zeit ausgefuhrt Der Zustand des Gerats wird durch die Signale der Endschalter bestimmt.
Der F it ' - gibt die Zeit an, nach der der Controller den ROB-
21-Empfanger nach seinem Status abfragt. Damit konnen Sie die Informationen Gber den Status des
Tores / der Pforte in der App automatisch aktualisieren. Die Zeit wird ab dem Zeitpunkt des Triggerns
eines bestimmten Kanals des ROB-21-Empfangers aus der Appsebene gezahlt. Die Zeit ist von 1 s
bis 300 s mit einem Schritt von 1 s einstellbar. In der Praxis sollte diese Zeit langer eingestellt werden
als die Zeit, die das Tor zum volistandigen Offnen/SchlieRen benétigt.

ENTFERNEN DES GERATES

Um das Geréat aus dem System (vom EFC-01-Controller) zu entfernen, wéhlen Sie im Kontext-

meni die Option "Entfernen". Das erfolgreiche Entfernen wird durch eine Meldung bestatigt und

das Gerét verschwindet aus der Gerételiste. Beim Entfernen:

« das Gerat muss mit Strom versorgt werden,

+ das Geréat muss sich in Reichweite des EFC-01-Controllers befinden und korrekt mit ihm kom-
munizieren (es darf nicht ausgegraut sein).

Wenn eine der oben genannten Bedingungen nicht erfiillt ist, wird der Versuch, das Gerat zu ent-
fernen, mit der Meldung "Geréat antwortet nicht" beendet.

Eine Ausnahme stellt das Entfernen des Empfangers durch den Benutzer des "Root"-Kontos, der
eine solche Operation immer durchfiihren kann.

HINWEISE:

Durch das Entfernen des Empfangers vom Controller wird seine Konfiguration nicht geléscht.
Das Entfernen des Empféngers aus dem Controller I6scht nicht die Funksenderen, die in den
Controller geladen wurden.

Entfernen Sie den Empfanger nicht nach einem Upgr: such.
Wenn der Empfanger geléscht wird, wenn sein Name ausgegraut ist (kein Strom / keine Reich-
weite), dann muss ROB-21 auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt werden, um ihn wieder
zu finden und mit dem Controller zu koppeln.




ZURUCKSETZEN AUF WERKSEINSTELLUNGEN

Zurlcksetzen auf Werkseinstellungen setzt das Gerat auf seine Standardkonfiguration zurtick. Alle

in den Empfanger eingegebenen Tasten der Funksender, alle voreingestellten Zeiten und eine Mar-

kierung, die anzeigt, dass der Empfanger mit dem Controller gepaart ist, werden geldscht.

1. Driicken Sie die PROG-Taste fiir ca. 5s - wahrend dieser Zeit leuchtet die STATUS-LED orange.

2. Wenn die STATUS-LED blau leuchtet, lassen Sie die PROG-Taste los. und driicken Sie sie erneut
kurz (0,5s).

3. Die STATUS-LED blinkt orange und dann 5 Mal griin. Dies bedeutet, dass das Zurlicksetzen auf
Werkseinstellungen korrekt durchgefiihrt wurde.

EINGABE DER TASTEN DER FUNKSENDER IN DAS GERAT
+ Das ROB-21-Gerat kann von der Ebene der mobilen App und von jeder Funksender des EXTA
LIFE Systems gesteuert werden.

HINWEIS: Das Gerét ist nicht kompatibel mit anderen Funksenderen, die mit der Fre-
quenz 868 MHz arbeiten.

FunkFunksenderen kénnen tber die App oder mit der PROG-Taste eingegeben werden.
Der Modus, der einer ausgewahlten Funksenderstaste zugewiesen ist, kann sich von dem Mo-
dus unterscheiden, in dem der Kanal in der EXTA LIFE Appsebene sichtbar ist.

EINGABE DER TASTEN DER FUNKSENDER UBER DIE APP

Vorbereitung:

1. Installieren Sie den Controller EFC-01.

2. Fugen Sie das ROB-21-Gerat zum Controller hinzu.

3. Fugen Sie die Funksender zum EFC-01-Controller hinzu (Uber die Registerkarte "Sender").

Zuweisung:

1. Wahlen Sie in der Senderebene die Option "Empfanger zuweisen".

2. Wahlen Sie aus der Liste der Empfanger den ROB-21-Kanal aus, dem Sie den Sender fern
zuweisen méchten.

3. Je nach der Funktion, die die programmierte Sendertaste ausfiihrt, wahlen Sie den Modus:

2. P-456/36ID: 524424

Name andern e
- Betriebsmodi Einzelpuls > @82 Modus auswaehlen
5 s Notification
[/ P-456/361D: 524424 § Einzelpuls
Empfanger zuschreiben
pféng Banknummer g ST e
Loschen
- Monostabil
- Taste 1 - -
gy OB 03usT0
ICHER
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° E— VORSCHAU DES SENDERS )
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Einzelimpuls - Erzeugen von Einzelimpulsen zur Steuerung des Tores/der Pforte,
Torschwenkung - Erzeugung von zwei Impulsen in einem durch 'Verzégerungszeit' defi-
nierten Abstand,

Monostabil - die Lange des Impulses hangt von der Dauer des Tastendrucks ab (maximal
120 s).



. Wahlen Sie eine Sendertaste, um den gewahlten Modus zu implementieren.

. Wenn der Modus Torschwenkung ausgewahlt ist, stellen Sie zuséatzlich eine 'Verzégerungszeit'
im Bereich von 1 s bis 300 s (in 1-s-Schritten) ein.

. Um die Senderansicht mit den nummerierten Tasten anzuzeigen, driicken Sie die Taste "Sen-
deransicht".
Dricken Sie die Taste "Speichern”, um den Sender auf den Empfanger fern zu programmieren.
Dies wird durch die Meldung "Die Gerate wurden gekoppelt" bestatigt.

o o

~N

HINWEIS: Der Wert der 'Verzégerungszeit', der einer Taste im Modus Torschwenkung zu-
gewiesen ist, kann sich von dem im Konfigurationsfenster des jeweiligen ROB-21-Kanals
i liten Wert unterscheid

Die Verzégerungszeit wird der Taste individuell zugewiesen.

LOSCHEN DER TASTEN DER FUNKSENDER UBER DIE APP

Wahlen Sie im Menti des jeweiligen Kanals des ROB-21-Empfangers die Option "Konfigurieren".
Wahlen Sie die Option "Zugewiesene Sender".

. Eine Liste aller Tasten, die dem Kanal zugewiesen sind, wird angezeigt.

Um eine Taste zu I6schen, wahlen Sie "Léschen" aus dem Menii (oder ziehen Sie das Element
nach links).

. Bestatigen Sie, dass Sie die ausgewahlte Taste |[6schen mdchten.

Die Léschung wird durch eine Meldung bestéatigt.

EINGABE DER FunksenderSTASTEN UBER DIE PROG-TASTE

Einzelimpuls

. Driicken Sie die PROG-Taste kurz (0,5 s) - es leuchtet die STATUS-LED blau (Programmierung
der Taste auf Kanal 1). Wenn Sie die Taste dem zweiten Kanal zuweisen mdchten, warten Sie
ca. 5s, bis die STATUS-LED rot leuchtet.

Halten Sie die Taste der Funksender gedriickt, die Sie dem Kanal zuweisen méchten.

Die STATUS-LED erlischt und leuchtet nach einer Weile wieder auf.

Lassen Sie die Taste der Funksender los.

Nachdem die Taste korrekt eingegeben wurde, blinkt die STATUS-LED 3 Mal und der Control-
ler verlasst den Programmiermodus.

Schwenken des Tores

. Driicken Sie die PROG-Taste kurz (0,5 s) - es leuchtet die STATUS-LED blau (Programmierung
der Taste auf Kanal 1). Wenn Sie die Taste dem zweiten Kanal zuweisen méchten, warten Sie
ca. 5s, bis die STATUS-LED rot leuchtet.

Halten Sie die Taste der Funksender kurz gedrickt, die Sie dem Kanal zuweisen mochten.
Die STATUS-LED erlischt und leuchtet nach einer Weile wieder auf.

Danach die Taste auf der Funksender erneut kurz driicken.

Nachdem die Taste korrekt eingegeben wurde, blinkt die STATUS-LED 3 Mal und der Control-
ler verlasst den Programmiermodus.

o
(0,5s) (0,5s)
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Monostabil

1. Halten Sie die Taste der Funksender gedriickt, die Sie dem Kanal zuweisen mochten.

2. Driicken Sie die PROG-Taste kurz (0,5 s) - es leuchtet die STATUS-LED blau (Programmierung
der Taste auf Kanal 1). Wenn Sie die Taste dem zweiten Kanal zuweisen mochten, warten Sie
ca. 5s, bis die STATUS-LED rot leuchtet.

3. Lassen Sie die Taste der Funksender los.

4. Die STATUS-LED erlischt und leuchtet nach einer Weile wieder auf.

5. Danach die Taste auf der Funksender erneut kurz driicken.

6. Nachdem die Taste korrekt eingegeben wurde, blinkt die STATUS-LED 3 Mal und der Control-
ler verlasst den Programmiermodus.

PROGRAMMIERUNG DER VERZOGERUNGSZEIT UBER PROG-TASTE
+ StandardmaBig ist 'Verzégerungszeit' auf 10s eingestellt.
+ Die Zeit wird nur fiir die Tasten programmiert, die im Modus 'Torschwenkung' eingegeben wurden.

1. Driicken Sie die PROG-Taste kurz (0,5 s) - es leuchtet die STATUS-LED blau.

2. Warten Sie ca. 10s, bis die STATUS-LED cyanfarben leuchtet.

3. Driicken Sie kurz die Taste der Funksender, die Sie zuvor im Torneigungsmodus eingegeben
haben.

4. Der Ausgang, dem die Taste zugeordnet ist, wird kurzzeitig aktiviert. Die STATUS-LED blinkt in
einem Intervall von 1 s.

5. Driicken Sie nach der eingestellten Zeit (maximal 300 s) erneut die Taste der Funksender.

6. Der Ausgang wird kurz aktiviert, die STATUS-LED blinkt 3 Mal und der Empféanger verlasst den
Zeitprogrammiermodus.

T 300

max 300s

LOSCHEN DER TASTEN DER FUNKSENDER UBER DIE PROG-TASTE

1. Driicken Sie die PROG-Taste fiir ca. 5s - wahrend dieser Zeit leuchtet die STATUS-LED orange.

2. Wenn die STATUS-LED blau leuchtet, lassen Sie die PROG-Taste los.

3. Wahrend die STATUS-LED blau leuchtet, driicken Sie kurz die Funksenderstaste, die Sie von
Kanal 1 16schen mochten.

4. Wenn Sie die Taste von Kanal 2 Ischen méchten, warten Sie etwa 5 Sekunden, bis die STA-
TUS-LED rot leuchtet. Wahrend die LED rot leuchtet, driicken Sie kurz die Taste der Funksen-
der, die Sie von Kanal 2 I6schen méchten.

5. Die STATUS-LED blinkt 3 Mal orange und der Empfanger verlasst den Reset-Modus.

~5s ~5s
(8} o ‘éﬁ) [ o @
(0,5s) (0,5s)

kanat 1 kanat 2




UPDATE DER SOFTWARE

Das Software-Update kann nur Gber das Root-Konto oder den Administrator durchgefiihrt wer-
den.

Waéhrend des Updates muss eine stabile und gute Reichweite zwischen dem Controller und
dem Empfanger vorhanden sein. Das Update funktioniert nicht ilber den REP-21 Retransmitter.
Trennen Sie wahrend des Updates nicht die Stromversorgung des Controllers und des Empfan-
gers.

Wahrend des Updates ist es nicht moglich, andere Gerate vom Controller aus zu steuern.

Der Update-Vorgang dauert ca. 1 Minute.

Der zu aktualisierende Empfanger ist mit einem Symbol gekennzeichnet.

Die aktuelle Softwareversion wird im Bildschirm "Versionsinformationen" angezeigt, der tber
das Kontextmeni verfligbar ist.

I N £
2. ROB-211D: 3145729 ROB-211D: 3145729
Name andern Typ des Gerates: ROB-21

L ROB-21D: 3145729 s Symbol &ndern Installierte Software  11.26
el LU softwareverfogbar  11.26

s ROB-211D: 31A5779. . Konfigurieren

] H Programmyersion
N J

Benutzer
Zur Kategorie zuordnen
Informationen Gber Version

(_ Loschen

Bei EFC-01-Controllern mit Software ab v1.6.0 werden Update-Dateien automatisch aus dem
Internet heruntergeladen.

So aktualisieren Sie die Software im Empfanger:

Wahlen Sie im Kontextmendi "Versionsinformationen".

. Wenn ein Update verfligbar ist, wird die Schaltflache "Update" rot hinterlegt.

Driicken Sie die Schaltflache "Aktualisieren”.

Nach ca. 5s geht der Empfanger in den Update-Vorgang - dies wird durch schnelles griines
Blinken der STATUS-LED angezeigt.

Der Vorgang dauert ca. 1 Minute und endet automatisch. Ein erfolgreiches Update wird mit der
Meldung "Update erfolgreich abgeschlossen" bestétigt.

PON

o

Wenn das Update aus irgendeinem Grund unterbrochen wird (Ubertragungsstérungen / Strom-
ausfall), verliert das Gerat seine normale Funktionalitat. Es sollte jedoch nicht aus dem EFC-
01-Controller entfernt werden. Sie missen zuriick zum Bildschirm "Versionsinformationen" ge-
hen und den Aktualisierungsvorgang wiederholen.
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ROB-21 RICEVITORE RADIO PER CANCELLO
12+24 VV AC/DC
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Zamel Sp. z 0.0., ul. Zielona 27, 43-200 Pszczyna
tel.: +48 32 210 46 65, +48 32 449 15 00, fax: +48 32 210 80 04
e-mail: marketing@zamel.pl
www.zamel.com

Non gettare questo dispositivo insieme agli altri rifiuti! Per evitare Iimpatto negativo

sul'ambiente naturale e sulla salute della gente, il dispositivo usurato deve essere stoccato
===’ negli appositi centri di raccolta. Gli elettro rifiuti domestici possono essere consegnati
gratuitamente e in quantita illimitate negli appositi punti di raccolta, nonché in negozio in occasione
dell'acquisto di un nuovo apparecchio.
Il fabbricante, ZAMEL Sp. z 0. 0., dichiara che il tipo di apparecchiatura radio ROB-21 & conforme alla
direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente
indirizzo Internet: www.zamel.com



DATI TECNICI

Tensione nominale di alimentazione:

12+24 V AC/DC

Potenza assorbita nominale:

95,5 mA per 12 V AC: 64,1 mA per 24 V AC
58,6 mA per 12V DC; 29,9 mA per 24 V DC

Potenza di trasmissione:

ERP<20 mW

T ione: radio — banda ISM di 868 MHz (868,5 MHz)
Metodo di trasmissione: bidirezionale - 9600 bps
Codifica: algoritmo basato sulla chiave a 128 bit

Gamma di funzionamento:

fino a 200 m in campo libero

Indicazione ottica di funzionamento:

si - LED di STATO

Massimo numero di tasti accoppiati:

96 coppie (distribuite su 2 canali)

Informazione sullo stato attuale di un canale:

si —dopo aver collegato i sensori di finecorsa
(chiuso / socchiuso / aperto)

Compatibilita con i trasmettitori EXTA LIFE:

si (singolo impulso, cancello socchiuso, modalita
monostabile)

Compatibilita con il controller EXTA LIFE: si
Numero di ingressi esterni: 2
Compatibilita con i sensori di finecorsa: NA/NC

Stati assegnati agli ingressi:

aperto / chiuso / nessuno

Durata dell'impulso:

da 0,1 s a300 s conincrementi di 0,1 s

Tempo di ritardo (funzione di cancello socchiuso):

da 1sa300s con incrementi di 1s

Parametri dei contatti del relé:

2 x NA (contatti privi di potenziale)

Carico massimo delle uscite:

2 x 5A /250 VAC

Numero di morsetti di collegamento:

8 (cavi con sezione fino a 2,5 mm?)

Metodo di montaggio:

scatola @60 mm profonda / con tasca aggiuntiva

Gamma di temperature di funzionamento:

-10 do +55 °C

Grado di protezione della custodia: P20

Dimensioni: 47,5 x 47,5 x 20 mm
Peso: 0,04 kg
DESCRIZIONE

Il ricevitore ROB-21 & progettato per I'apertura/chiusura dei cancelli di ingresso o delle porte da ga-
rage utilizzando il telecomando o I'applicazione EXTA LIFE. Il ricevitore pud anche essere utilizzato
per comandare gli incontri elettrici nei cancelletti pedonali di ingresso. Nel caso di comando dei can-
celli, & necessario collegare il ricevitore agli appositi ingressi di un controller dedicato del cancello
di ingresso o la porta da garage. ROB-21 dispone di due ingressi per il collegamento dei sensori
di finecorsa - in questo modo I'applicazione mostra lo stato reale del cancello: chiuso / socchiuso
/ aperto. Funzionalmente, la modalita di controllo del cancello consente di aprirlo completamente
o aprirlo solo parzialmente a un livello predeterminato. Lampia gamma della tensione di alimenta-
zione, 12+24 V AC/DC, consente la compatibilita con la maggior parte dei controller dei cancelli
disponibili sul mercato. Due canali con contatti NA consentono il controllo indipendente di: cancello
e cancelletto pedonale, due cancelli o due cancelletti pedonali. Gli ingombri consentono di installare
il dispositivo nelle scatole di giunzione @60 o direttamente nella custodia del controller del cancello.



CARATTERISTICHE

«apertura/chiusura dei cancelli di ingresso o le porte da garage,

«comando degli incontri elettrici nei cancelletti pedonali,

« possibilita di collegare i sensori di finecorsa,

« compatibilita con la maggior parte dei controller dei cancelli disponibili sul mercato,

« controllo tramite telecomandi o applicazione EXTA LIFE,

= controllo indipendente di due canali (cancello + cancelletto pedonale, 2 cancelli, 2 cancelletti
pedonali),

«funzione di apertura parziale del cancello (cancello socchiuso),

+ampia gamma della tensione di alimentazione.

VISTA DEL DISPOSITIVO

Morsetti per il collegamento dei sensori di finecorsa

Indicatore LED

Morsetti del canale 2 (trasmissione/programmazione)

o a Tasto di programmazione

Proc.
ROB-21
1224 VACDC
e 2XSAIZ0V

Morsetti del canale 1

Morsetti di alimentazione o/~
PoweR
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INFORMAZIONI RELATIVE AL MONTAGGIO

«Prima di collegare e configurare il dispositivo, & necessario leggere attentamente le istruzioni
d'uso.

« Il dispositivo ROB-21 & progettato per il montaggio in scatole di giunzione @60. E necessario usare
le scatole profonde o scatole con tasca aggiuntiva. L'installazione direttamente nella custodia del
controller del cancello € consentita, se la custodia & realizzata in plastica.

« Se installato allaperto, il dispositivo deve essere adeguatamente protetto contro la penetrazione
dell'acqua e la condensazione del vapore acqueo.

+La gamma della tensione di alimentazione indicata (12+24 V AC/DC) deve essere rigorosamente
rispettata. Collegando la tensione di un valore diverso si potrebbe influire negativamente sul fun-
zionamento del dispositivo o provocarne il danneggiamento.

« Le attivita di collegamento e regolazione devono essere effettuate da un elettricista qualificato. Per
motivi di sicurezza, non installare il dispositivo senza la custodia o con la custodia danneggiata.

« Per I'installazione del dispositivo usare un cacciavite a croce con un diametro fino a 3,5 mm.

I morsetti a vite consentono di collegare un conduttore con una sezione massima di 2,5 mm?2.

+La gamma di funzionamento specificata nelle istruzioni d’uso (fino a 200m) & valida per le con-
dizioni ideali, in campo libero. Nel caso di problemi con la copertura, si consiglia di utilizzare un
elemento intermedio aggiuntivo - ritrasmettitore REP-21.

« Le uscite del dispositivo ROB-21 (contatto normalmente aperto NA privo di tensione) vanno colle-
gate agli appositi ingressi del controller del cancello o all'incontro elettrico del cancelletto pedona-
le. Tipicamente, nel caso dei controller dei cancelli, gli ingressi vengono utilizzati per collegare il
pulsante locale.

«1 finecorsa vanno collegati agli ingressi IN1 / IN2. Possono essere finecorsa di tipo NA o NC.
| finecorsa devono essere configurati utilizzando I'applicazione EXTA LIFE.

+Quando si installano pit dispositivi in un punto, evitare di montare un ricevitore sopra l'altro.




COLLEGAMENTO

CANCELLETTQ CANCELLO
fa—
Pedonale ITﬁJ
Incontro Finecorsa Finecorsa
elettrico - cancello - cancello
chiuso aperto
11| Controllo
Pl
0 07 locale del
cancello
12VAC

Controllo del cancello di ingresso (canale 2) e dell'incontro

elettrico del cancelletto pedonale (canale 1)

CANCELLO 1
Finecorsa
- cancello 1 chiuso

CANCELLO 2
Finecorsa
- cancello 2 chiuso

i Controllo
locale del cancello 1

12VAC

Controllo di due cancelli di ingresso (i finecorsa di segnalazione chiusura)

—

CANCELLO 1
Finecorsa
- cancello 1 aperto

———————0

__! Controllo
locale del
cancello 2

CANCELLO 2
Finecorsa
- cancello 2 aperto

o

i__: Controllo
locale del cancello 1

S

__} Controllo

"’| locale del

12VAC

Controllo di due cancelli di ingresso (i finecorsa di segnalazione apertura)

cancello 2



IMPOSTAZIONI PREDEFINITE

Canale 1 —modalita di controllo del cancello

Canale 2 — modalita di controllo dell'incontro elettrico del cancelletto pedonale

Durata dell'impulso di controllo: 0,5s

IN1 — assegnato al canale 1: segnalazione cancello in chiusura

IN2 — assegnato al canale 1: segnalazione cancello in apertura

+ Finecorsa NA (normalmente aperti

Le modifiche alla configurazione vengono apportate tramite I'applicazione EXTA LIFE dopo aver
accoppiato il dispositivo ROB-21 al controller EFC-01.

COME AGGIUNGERE IL DISPOSITIVO AL CONTROLLER EFC-01

Per aggiungere il ricevitore ROB-21 al sistema EXTA LIFE, & necessario collegare il controller

EFC-01 e installare I'applicazione mobile. Il dispositivo ROB-21 deve essere collegato alla ten-

sione di alimentazione.

1. Dopo aver avviato l'applicazione, andare allo schermo ‘Dispositivi’.

. Selezionare ‘Ricevitori’ e premere il pulsante “+”. Iniziera il processo di ricerca dei ricevitori,
che richiede un massimo di 60 secondi. Se il ricevitore viene trovato, & possibile terminare
anticipatamente la ricerca premendo il tasto “Arresta”. Una volta trovato, il ricevitore presente
nel raggio di azione del controller apparira automaticamente nell’elenco con il nome predefinito
“ROB-21 + numero di serie ID a 6 cifre”.

. Premere il pulsante ‘TEST’ — questo consentira di localizzare rapidamente il ricevitore. Durante
il test di ROB-21, le sue uscite sono attivate per circa 1s e il LED di STATO si illumina di verde.

. Selezionare la casella accanto al pulsante ‘TEST". In questo modo sara possibile selezionare il

ricevitore da accoppiare con il controller EXTA LIFE. E possibile selezionare pit di un ricevitore

ricercato.

Premere il tasto ‘ACCOPPIA’. Dopo un po, il ricevitore verra registrato nel sistema e sara visi-

bile nell'elenco dei dispositivi nella scheda Ricevitori. Il dispositivo € sempre visualizzato come

due canali.

. Nei passaggi successivi, utilizzando I'applicazione, & possibile denominare il ricevitore, asse-
gnargli un’icona diversa, effettuare la configurazione e altre operazioni offerte dal dispositivo

e dall'applicazione.
e
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CONFIGURAZIONE DEL DISPOSITIVO

La configurazione di ROB-21 & suddivisa in due sezioni. La prima sezione riguarda la configu-
razione degli ingressi (finecorsa), la seconda riguarda la modalita di funzionamento ed é diretta-
mente correlata al canale.

Per configurare gli ingressi, dal menu, andare allo schermo ‘Impostazioni degli ingressi’. Queste
sono le impostazioni globali per I'intero ricevitore ROB-21.

e
2. ROB-211D: 3145729

Global parameters

E
Change the name 2. Choose output

e ROB-211D; 3*45729@ o Change the icon InputT{INT) Channel 1

Assign a transmitter Assigned output (_channei2 )
g "8 1720 @ ;| configure
o : Input settings Tipfunction > /@ Choose functions )
Users Disabled
Assignto category Tietype ’*7| inputciosed
Information on the version Input2 (IN2) (_mputopenea )

Delete
L

Assigned output e
2. Choose type

Tipfunction Normally open (NO)

( Normally closed (NC)

CONFIGURAZIONE DEGLI INGRESSI

Gliingressi IN1 e IN2 sono configurati separatamente. Nel ricevitore ROB-21, i sensori di finecor-
sa che informano della posizione del cancello / cancelletto pedonale vanno collegati agli ingressi.
Uscita assegnata — il parametro definisce il canale cui & assegnato I'ingresso specificato (sen-
sore di finecorsa):

+ Canale 10 Canale 2.

Funzione del finecorsa — questo parametro definisce la funzione svolta dal finecorsa collegato
a un ingresso specifico:

« Chiusura — il finecorsa segnala la chiusura del cancello / cancelletto pedonale

« Apertura — il finecorsa segnala I'apertura del cancello / cancelletto pedonale

+ Nessuna — finecorsa non collegato

Tipo di finecorsa — questo parametro definisce il tipo di finecorsa collegato a un ingresso specifico:
+ NO - finecorsa normalmente aperto

* NC - finecorsa normalmente chiuso

Per salvare le impostazioni, premere il pulsante SALVA.

CONFIGURAZIONE DELLE MODALITA
Ogni canale del ricevitore ROB-21 puo funzionare in una delle seguenti modalita:

Modalita cancello
In questa modalita, quando si preme il pulsante del telecomando o il pulsante nell’applicazione,
viene generato I'impulso la cui durata & specificata dal parametro ‘Durata dell'impulso’. Questa
modalita & utilizzata per I'apertura/chiusura del cancello — generazione degli impulsi all'ingresso
locale nel controller del cancello.

Durata dell'impulso: 0,1 + 300 s



In questa modalita, quando si preme il pulsante del telecomando o il pulsante nell'applicazione,
viene generato I'impulso la cui durata & definita nel parametro ‘Durata dell'impulso’. La modalita &
utilizzata per attivare I'incontro elettrico del cancelletto pedonale.

0D

Durata dell'impulso: 0,1 + 300 s

con funzi di 1l donal

. Il funzionamento & lo stesso della modalita cancello.

. Apertura parziale del cancello (cancello socchiuso).
Nel caso di ‘apertura parziale del cancello’ (cancello socchiuso), quando si preme il pulsante
del telecomando o il pulsante nell'applicazione, viene generato prima I'impulso la cui durata &
definita nel parametro ‘Durata dell'impulso’. Una volta scomparso, viene eseguito il conto alla
rovescia del tempo definito nel parametro ‘Tempo di ritardo’ e viene generato automaticamente
nuovamente I'impulso la cui durata & definita nel parametro ‘Durata dell'impulso’.

[N

Tempo di ritardo:

1+300s .

Durata dell'impulso: 0,1 + 300 s

Cancello
chiuso

NOTA: Limpulso aggiuntivo viene generato solo quando sono configurati i finecorsa
(almeno uno é impostato a CHIUSURA) e il cancello é effettivamente Chiuso.

Modalita monostabile

Generazione dell'impulso — la durata dell'impulso dipende dal tempo per il quale viene premuto

il pulsante di apertura del cancello / cancelletto pedonale (sul telecomando o nell’applicazione

mobile). La durata massima dell'impulso & di 120 s.

przycisk wcisniety

Pressione del Rilascio del Pressione del L'impulso si interrompe
pulsante pulsante pulsante automaticamente dopo 120 s
La modalita viene impostata individualmente per un dato canale selezionando I'opzione “Con-
figura” dal menu.

ROB-211

Modalita cancello
Durata dell'impulso — questo parametro definisce la durata dell'impulso
(tempo di chiusura del contatto di uscita). Puo essere impostato da 0,1 Workmode
s a 300 s con incrementi di 0,1 s

Channel1

. X o Impulse time
Apertura parziale del cancello (cancello socchiuso) — inattiva

Gate with wicket »

Notifications »



Apertura parziale del cancello (cancello socchiuso) — attiva

Channelt
Tempo di ritardo — tempo tra il primo e il secondo impulso. Il secondo
impulso viene generato automaticamente se il cancello € stato chiuso
prima della generazione del primo impulso.

Workmode

Impulse time
NOTA: é richiesta la pi dei fi (all uno
impostato a Chiusura). Gate with wicket «
Il tempo pud essere impostato da 1 s a 300 s con incrementi di 0,1 s. -

cancelletto monostabile

pedonale Channelt Channelt
Workmode Workmode
Impulse time > Assigned transmitters >
Notifications »

Notifiche — il selettore consente di attivare/disattivare la funzione di interrogazione automatica

dello stato del dispositivo. Linterrogazione viene eseguita allo scadere del tempo impostato nel
parametro ‘Tempo di notifica’. Lo stato del dispositivo & determinato in base ai segnali ricevuti dai
finecorsa.

Parametro ‘Tempo di notifica’ — determina il tempo dopo il quale il controller interroga il ricevitore
ROB-21 per il suo stato. Cio consente di aggiornare automaticamente lo stato del cancello / cancel-
letto pedonale nell'applicazione. Il conteggio del tempo inizia dal momento in cui si attiva un dato
canale del ricevitore ROB-21 dall'applicazione. Il tempo € impostabile da 1 s a 300 s con incrementi
di 1 s. In pratica questo tempo deve essere impostato pit lungo del tempo richiesto per aprire /
chiudere completamente il cancello.

ELIMINAZIONE DEL DISPOSITIVO

Per eliminare il dispositivo dal sistema (dal controller EFC-01), selezionare I'opzione ‘Elimina’ dal

menu contestuale. La corretta eliminazione verra confermata da un messaggio e il dispositivo

scomparira dall’elenco dei dispositivi. Durante I'eliminazione:

« il dispositivo deve essere collegato a una fonte di alimentazione,

« il dispositivo deve trovarsi nel raggio di azione del controller EFC-01 e comunicare corretta-
mente con esso (non deve essere disattivato).

Se una di queste condizioni non viene soddisfatta, il tentativo di eliminare il dispositivo compor-
tera la visualizzazione di un messaggio ‘Il dispositivo non risponde’.

Un'eccezione & I'eliminazione del ricevitore da parte dell'utente ‘root’ che pud sempre eseguire
tale operazione.

NOTE:

Leliminazione del ricevitore dal controller non cancella la sua configurazione.

Leliminazione del ricevitore dal controller non rimuove i telecomandi che sono stati assegnati
ad esso.

Non eliminare il ricevitore dopo un tentativo di aggiornamento non riuscito.

Se il ricevitore viene eliminato quando il suo nome & inattivo (nessuna alimentazione / nessuna
copertura), allora per trovarlo e accoppiarlo nuovamente con il controller, il ROB-21 deve esse-
re ripristinato alle impostazioni di fabbrica.




RIPRISTINO DELLE IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

Il ripristino delle impostazioni di fabbrica ripristina la configurazione predefinita del dispositivo.

Tutti i pulsanti dei telecomandi assegnati al ricevitore vengono cancellati, cosi come tutti i tempi

impostati e I'indicatore che indica che il ricevitore & accoppiato con il controller.

. Premere il pulsante PROG per circa 5s - durante questo tempo il LED di STATO si accende in
arancione.

. Quando il LED di STATO diventa blu, rilasciare il pulsante PROG e premerlo di nuovo breve-
mente (0,5s).

. IILED di STATO lampeggia in arancione e poi in verde 5 volte. Cio significa che il ripristino delle
impostazioni di fabbrica & stato eseguito correttamente.

ASSEGNAZIONE DEI PULSANTI DEL TELECOMANDO AL DISPOSITIVO
Il dispositivo ROB-21 pud essere controllato utilizzando I'applicazione o qualsiasi telecomando
del sistema EXTA LIFE.

NOTA: Il dispositivo non & compatibile con altri telecomandi operanti a 868 MHz.

| radiocomandi possono essere assegnati tramite I'applicazione o utilizzando il pulsante
PROG.

La modalita assegnata a un pulsante del telecomando selezionato potrebbe essere diversa
dalla modalita in cui il canale & visualizzato nell’applicazione EXTA LIFE.

ASSEGNAZIONE DEI PULSANTI DEL TELECOMANDO MEDIANTE LAPPLICAZION
Operazioni previe:

1. Installare il controller EFC-01.

2. Aggiungere il dispositivo ROB-21 al controller.

3. Aggiungere il telecomando al controller EFC-01 (utilizzando la scheda ‘Trasmettitori’).

N

w

Assegnazione:

1. Selezionare l'opzione “Assegna ricevitore” utilizzando il trasmettitore.

2. Dall’elenco dei ricevitori, selezionare il canale di ROB-21 cui si desidera assegnare in remoto il
trasmettitore.

3. A seconda della funzione svolta dal pulsante programmato del trasmettitore, selezionare la
modalita:

E
2. P-456/361D: 524424

p
2. Choose mode

Change the name

Workmode Single pulse

] p-aseszeiD: 524024 § Notification single pulse
Assign receiver Bank number 1 Delay time
 Monostable )

( Button 1

( TRANSMITTER PREVIEW )
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Singolo impulso — generazione di impulsi singoli per il controllo del cancello / cancelletto
pedonale,

Cancello socchiuso — generazione di due impulsi a un intervallo definito dal ‘Tempo di
ritardo’,

Monostabile — la durata dell'impulso dipende dal tempo di pressione del pulsante (massimo
120's).



4. Selezionare il pulsante del trasmettitore che deve implementare la modalita selezionata.

5. Quando si seleziona la modalita di cancello socchiuso, & necessario impostare inoltre il ‘Tempo
diritardo’ (1 s - 300 s con incremento di 1's).

6. Per visualizzare la vista del trasmettitore con i numeri dei pulsanti assegnati, premere “Visua-
lizzazione del trasmettitore”.

7. Premere il pulsante “Salva” per programmare in remoto il trasmettitore con il ricevitore. Se le

impostazioni vengono salvate correttamente, & visualizzato un messaggio “I dispositivi sono
stati accoppiati”.
NOTA: Il valore di ‘Tempo di ritardo’ assegnato al pulsante per I'apertura parziale del can-
cello puo essere diverso dal valore impostato nella finestra di configurazione del corri-
spondente canale ROB-21.
Il tempo di ritardo viene assegnato individualmente al pulsante.

ELIMINAZIONE DEI PULSANTI DEL TELECOMANDO MEDIANTE LAPPLICAZIONE

1. Selezionare ‘Configura’ dal menu di un canale del ricevitore ROB-21.

2. Selezionare I'opzione ‘Trasmettitori assegnati’.

3. Verra visualizzato un elenco di tutti i pulsanti assegnati a quel canale.

4. Per eliminare il pulsante assegnato, selezionare I'opzione ‘Elimina’ dal menu (o trascinare I'e-
lemento a sinistra).

5. Confermare di voler eliminare il pulsante selezionato.

6. Il dispositivo visualizzera un messaggio che conferma I'eliminazione del pulsante assegnato.

ASSEGNAZIONE DEI PULSANTI DEL TELECOMANDO MEDIANTE IL PULSANTE PROG
Singolo impulso

. Premere brevemente il pulsante PROG (0,5 s) - il LED di STATO si illuminera di blu (program-
mazione del pulsante sul canale 1). Per assegnare il pulsante al secondo canale, attendere
circa 5 s finché il LED di STATO diventa rosso.

Tenere premuto il pulsante del telecomando che si desidera assegnare al canale.

Il LED di STATO si spegnera e poi si riaccendera.

Rilasciare il pulsante del telecomando.

Dopo che il pulsante sia stato correttamente assegnato, il LED di STATO lampeggera 3 volte e il
controller uscira dalla modallta di programmaZ|one

Apertura parziale del
1. Premere brevemente il pulsame PROG (0,5s) - il LED di STATO si illuminera di blu (program-
mazione del pulsante sul canale 1). Per assegnare il pulsante al secondo canale, attendere
circa 5 s finché il LED di STATO diventa rosso.

Premere brevemente il pulsante del telecomando che si desidera assegnare al canale.

Il LED di STATO si spegnera e poi si riaccendera.

Premere di nuovo brevemente il pulsante del telecomando.

Dopo che il pulsante sia stato correttamente assegnato, il LED di STATO lampeggera 3 volte e il
controller uscira dalla modalita di programmazione.
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Modalita monostabile

1. Tenere premuto il pulsante che si desidera assegnare al canale.

2. Premere brevemente il pulsante PROG (0,5 s) - il LED di STATO si illuminera di blu (program-
mazione del pulsante sul canale 1). Per assegnare il pulsante al secondo canale, attendere
circa 5 s finché il LED di STATO diventa rosso.

3. Rilasciare il pulsante del telecomando.

4. Il LED di STATO si spegnera e poi si riaccendera.

5. Premere di nuovo brevemente il pulsante del telecomando.

6. Dopo che il pulsante sia stato correttamente assegnato, il LED di STATO lampeggera 3 volte

PROGRAMMAZIONE DEL TEMPO DI RITARDO MEDIANTE IL PULSANTE PROG
+ Perimpostazione predefinita, il ‘Tempo di ritardo’ & impostato a 10s.
« lltempo & programmabile solo per i pulsanti assegnati alla modalita ‘Cancello socchiuso’.

1. Premere brevemente il pulsante PROG (0,5 s) - il LED di STATO si illumina di blu.

2. Attendere circa 10s affinché il LED di STATO si accende in ciano.

3. Premere brevemente il pulsante del telecomando che & stato precedentemente assegnato alla
modalita di cancello socchiuso.

4. Luscita a cui & assegnato il pulsante verra attivata brevemente. Il LED di STATO iniziera a lam-
peggiare con un intervallo di 1s.

5. Dopo il tempo che si desidera impostare (massimo 300 secondi), premere nuovamente il pul-
sante del telecomando.

6. L'uscita verra attivata brevemente, il LED di STATO lampeggera 3 volte e il ricevitore uscira
dalla modalita di programmazione del tempo.

T 300

max 300s

(0,5s)

ELIMINAZIONE DEI PULSANTI DEL TELECOMANDO MEDIANTE IL PULSANTE PROG
. Premere il pulsante PROG per circa 5s - durante questo tempo il LED di STATO si accende in
arancione.

2. Quando il LED di STATO diventa blu, rilasciare il pulsante PROG.

3. Mentre il LED di STATO & illuminato in blu, premere brevemente il pulsante del telecomando che si
desidera eliminare dal canale 1.

4. Per eliminare un pulsante dal canale 2, attendere circa 5 s finché il LED di STATO diventa rosso.
Mentre il LED ¢ illuminato in rosso, premere brevemente il pulsante del telecomando che si deside-
ra eliminare dal canale 2.

5. IILED di STATO lampeggera 3 volte in arancione e il ricevitore uscira dalla modalita di eliminazione.

(0,55)
canale 1 canale 2



AGGIORNAMENTO DEL SOFTWARE

« L'aggiornamento del software pud essere eseguito solo dal root o dall'amministratore.

« Durante I'aggiornamento, deve esserci una copertura stabile e buona tra il controller e il rice-
vitore. L'aggiornamento non verra eseguito quando la copertura viene aumentata utilizzando il
ripetitore REP-21.

+ Non scollegare I'alimentazione del controller e del ricevitore durante 'aggiornamento.

+ Durante 'aggiornamento, non & possibile controllare altri dispositivi utilizzando il controller.

« |l processo di aggiornamento richiede circa 1 minuto.

« Il ricevitore da aggiornare & contrassegnato da un’icona.

+ Laversione attuale del software viene visualizzata nello schermo ‘Informazione sulla versione’,
act ibile dal menu contestual

‘ e
2. ROB-211D: 3145729 ROB-211D: 3145729
Change the name Device type: ROB-21
g SN 6 5 Change the icon .. 8
e ROB-211D: 3145729 . Configure
=)

Users
Assign to category
Information on the version

Delete
L

Per i controller EFC-01 con versione del software a partire da v1.6.0, i file di aggiornamento
vengono scaricati automaticamente da Internet.

Al fine di aggiornare il software del ricevitore, & necessario:

Selezionare ‘Informazione sulla versione’ dal menu contestuale.

. Se & disponibile un aggiornamento, il pulsante ‘Aggiorna’ diventa rosso.

Premere il pulsante ‘Aggiorna’.

. Dopo circa 5s, il ricevitore avvia il processo di aggiornamento — questo & indicato dal LED di
STATO che lampeggia velocemente in verde.

. L'aggiornamento richiede circa 1 minuto e termina automaticamente. Un aggiornamento riusci-
to & confermato dal messaggio “Il dispositivo & stato aggiornato con successo”.

BN

o

Se per qualche motivo I'aggiornamento viene interrotto (interruzione della trasmissione / perdita
di tensione), il dispositivo non funzionera correttamente. Tuttavia, il dispositivo non deve essere
rimosso dal controller EFC-01. E necessario tornare allo schermo ‘Informazione sulla versione’
e ripetere il processo di aggiornamento.
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ROB-21 PAAVIONPUEMHWK 4151 BOPOT
12+24 VV AC/DC
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Zamel Sp. z 0.0., ul. Zielona 27, 43-200 Pszczyna
tel.: +48 32 210 46 65, +48 32 449 15 00, fax: +48 32 210 80 04
e-mail: export@zamel.pl
www.zamel.com

BO3EICTBIA Ha OKPYXXalOLLYIO Cpeay U 3[10POBbE YeoBeKa, MCMo/b30BaHHOe YCTPOMCTBO

cneflyeT XpaHUTb B CreLmManbHO OTBEAEHHbIX A1A 3TOr0 MecTax. bbiToBble 3N1eKTPOHHbIE
0TX0fbl MOTYT 6bITb OCTaBNEHbI GECTIATHO 1 B NIOGOM KONMYECTBE B MyHKT c60pa, CO3AaHHbIV
LONA 3TON Uenn, a Takxke B MarasuH Npuv nokynke HoBoro 060pyaoBaHna

E He BbibpacbiBaTh 3TO yCTPOMCTBO BMECTE C ApYrMmn oTxoaamu! YTobbl nsbexars BpeaHoro

ZAMEL Sp. z 0.0. HacToAWMM NOATBEPXAAET, 4TO TN paaoycTpoiictea ROB-21 cooTeeTcTBYET
nvpekTuee 2014/53/EC. MonHbIid TEKCT Aeknapauun cootseTcTUA EC [oCTyneH Ha cnepytowein
Beb-cTpaHuue: www.zamel.com



TEXHWYECKME OAHHbIE

HomuHanbHoe HanpsxeHue nuTaHus:

12+24 VAC/DC

HomuHansHoe notpebnexne MoLHOCTH:

95,5 MA ans 12 V AC: 64,1 MA ana 24 V AC
58,6 MA ans 12 V DC; 29,9 MA ana 24 V DC

MolwHocTe nepegaqm:

ERP<20 mW

CBsi3b: no paauo — gnanasoH ISM 868 MI'y

Tun cesAsu: [ABYCTOPOHHSISA - 9600 6ut/c
KonuposaHue: anropuTM Ha ocHose 128-6uTHoro knioya
Paguyc pencteus: 00 200 M Ha OTKPLITOM NPOCTPaHCTBE

OnTunyeckas curHanuaaums paGoTbl:

naa - ceetogmop STATUS

MakcumanbHoe KOnn4ecTBO CONPSKEHHBIX KHOMOK:

96 nap (B cymme Ans 2-x kaHarnos)

WHdopmaums o Tekyliem CoCTOAHUM AaHHOTO
KaHana:

[ia — nocne NoaKMIoYeHNst KOHLIEBbLIX AATUMKOB
(3aKpbITbl / NPUOTKPLITLI / OTKPbITI)

Bsaumopeiicteue ¢ nepenatumnkamu EXTA LIFE:

1@ (OANHOYHBIN UMNYNLC, NPUOTKPbIBAHNE
BOPOT, MOHOCTaBUNbHBIN PEXIM)

Bsaumopeiicteue c koHTponnepom EXTA LIFE: na
Konu4ecTso BHELUHWNX BXOAOB: 2
B3avmopgencTBre ¢ KOHLEBbIMU AaT4MKaMu: HP /H3

CocTosiHUS, NPUC BXxoJam:

OTKPbITbI / 3aKpPbITbI / HET

[AnuHa nmnynbca:

o1 0,1 c¢. 80300 c. cwarom 0,1 c.

Bagepxka ((byHKUMA NPUOTKPbIBAHWSI BOPOT):

ot 1c. o 300 c. c warom 1 c.

MapameTpbl KOHTAKTOB pere:

2 x HP (koHTakTbl 6€3 HanpsbkeHns)

MakcumanbHas Harpyska Ha Bblxogax:

2x5A/250VAC

Konuyectso knemm:

8 (npoBopa ceveHnem Ao 2,5 Mm?)

Cnocob MoHTaxa:

kopo6ka @60 [MM] yTonneHHas / ¢ kapMaHoM

[Avana3oH pabounx Temnepartyp:

-10 = +55 °C

Crenexb 3aLnThl kopnyca: 1P20

Paamepebi: 47,5 x 47,5 x 66 MM
Bec: 0,04 kr
OMNVUCAHUE

Mpuémunk ROB-21 npeaHasHayeH ANst OTKPbITUA/3aKPbITUS BbE3AHBIX MW rapaxHbIX BOPOT C
NynbTOB AUCTAHLMOHHOIO ynpaBsneHus n u3 npunoxenus EXTA LIFE. MpuémHuk Takxe mMoxeT
YCMELHO UCMOMb30BaTLCS M5 YNPaBEHNs NeKTpo3allénkamu BXOAHbIX kanuTok. Mpu ynpas-
NeHN BOpOTaMM HEOBXOAUMO MOAKMIOYNTL MPUEMHUK K COOTBETCTBYIOLINM BXOAAM CreLu-
anbHOro KOHTponnepa Bbe3AHbIX UMK rapaxHbix BopoT. YcTpoiicTteo ROB-21 umeeT ABa Bxoaa
ANS NOAKNIOYEHNS KOHLIEBLIX 4ATUYMKOB, Gnarofapsi Yemy B MpUNOXKeHUN BUAHO hakTudeckoe
COCTOSIHWE BOPOT: 3aKPbITh / IPUOTKPBITH / OTKPbITE DYHKLIMOHANBHO PEXMM YNpaBeH!s BOPO-
Tamu no3BOMSAET UX OTKPLIBATL MOMHOCTHIO UMK MPUOTKPLIBATL A0 384aHHOO YPOBHS. LLnpokuii
AunanasoH Hanpsbkenus nutadus 12 + 24 V AC/DC nossonsieT pabotatb ¢ GOMbLWUHCTBOM KOH-
TPONNEPOB BOPOT, UMEIOLLMXCS Ha PbiHKe. [1Ba kaHasia C HOPMarbHO Pa3OMKHY ThIMU KOHTaKTaMu
o6ecneynBaloT He3aBUCUMOE yNpaBieHne BOPOTaMN 1 KannTKOM, ABYMsi BOPOTaMU Ui ABYMSt
kanuTkamu. Ero pasmepbl No3BonsioT ycTaHaBnMBaTh YCTPOMNCTBO B MOHTaxHble kopobku @60
VMY HEMOCPE/ACTBEHHO B KOPMYC KOHTPOMAEepa BOPOT.



CBOWCTBA

* OTKPBITUE / 3aKPbITUE BBE3/IHBIX UMK rapaXHbIX BOPOT,

* ynpaBneHne anekTpo3allénkamu kanuTok,

* BO3MOXHOCTb NOAKIIOYEHNS KOHLIEBbIX 1aTHMKOB,

* B3aUMO/ENCTBIE C GOMbLINHCTBOM KOHTPOMEPOB BOPOT, JOCTYMHbIX Ha PbIHKE.
*ynpaBneHue ¢ nynbToB v u3 npunoxexust EXTA LIFE.

* He3aBMUCMMOE yrpaBMeHne AByMs kaHanamu (BopoTa + kanuTka, 2 X BopoTa, 2 X KanuTka),
*3a/1epXka NpUOTKPbIBaHMS BOPOT

* LWUMPOKMIA ANANA30H HANPSKEHNIA NNTaHNS.

BHELLIHW/ BU

Knemma ans nogknioyeHus ® ZameL CurtankHeii vos
KOHLIEBBIX BbIKNKOYATENEN exta life (nepenaya panHbix /
2w e NpOrpaMmMnpoBaHme)
\ fofo  staus @
Knemmbl kaHana 2 124101,
KHomka nporpaMmmpoBaHust

A 8
N roc.
o ROB-21
N

12+24VACIDC
W= 25A/1250V.

D
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Knemmbl kanana 1

Knemmbl nutanna

2
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3AMEYAHWA MO YCTAHOBKE

«Mepes NOAKNIOYEHNEM 1 HACTPOIIKOW YCTPONCTBA CMEAYET BHUMATENbHO 03HAKOMUTLCS C WH-
CTpyKUMEN MO aKennyaTaumun.

«YcTpoiictBo ROB-21 npeHa3Ha4yeHo st yCTaHOBKW B MOHTaXHbIe kopobku @60. Cnegyet uc-
nonb3oBaTk YTONMEHHbIE KOPOBKM UM KOPOGKK C kapmaHamu. [lonyckaeTcs yCTaHOBKa HEemMo-
CPE/ICTBEHHO B KOPMYC KOHTPOIEpa BOPOT, €CIM €0 KOPMYC BLINOMHEH U3 NNacTuka.

+B cnydyae yCTaHOBKM CHapyXu AOMa, CrieflyeT rapaHTupoBaTh COOTBETCTBYIOLIYIO 3alUMTY
YCTPOWCTBA OT NPOHUKHOBEHNS BObI 1 KOHAEHCATA.

+ Heobxoanmo cTporo cobntoaaTth ykasaHHbIM AvanasoH HanpsikeHust nutaHus (12+24 V AC/DC).
MoakmMioyeHNe HanpskeHUst C APYTM 3HaHEHUEM MOXKET HEeraTUBHO NOBNUATL Ha PaGoTy YCTPON-
CTBA UMY NPUBECTY K €T0 MOBPEXASHMIO.

« [leficTBAUS, CBA3aHHbIE C NOAKIIOYEHUEM U PEryNINPOBKON, [I0MKHbI BBINOMHATLCA KBanMMuLm-
POBaHHbLIM 3MEKTPUKOM. M3 cooGpaxeHuit 6e30NacHOCTU He CrieayeT yCTaHaBnMBaTh yCTPOW-
CTBO 6€3 Kopnyca ninm ¢ NoBPEXAEHHBIM KOPMYCOM.

« [INs yCTaHOBKM CNEAYeT UCTOoNb30BaTh KPECTOOBPa3HYto OTBEPTKY C AMAMETPOM A0 3,5 MM.

+ BUHTOBbIE KNeMMbl N03BONSAIOT NOAKMIOYATL NPOBO/ CedeHneM He 6onee 2,5 Mm2.

« Pagnyc feicTBuMs, ykasaHHbli B UHCTPYKUMK (A0 200 M), OTHOCUTCS K MA€arnbHbIM YCIIOBUAM Ha
OTKPLITOM NPOCTPaHCTBe. B criyyae npoGriem ¢ AanbHOCTLIO AEMCTBUS PEKOMEHAYETCS oNon-
HWUTerNbHO MUcnonb3oBaTh peTpaHcnsTop REP-21.

+ Beixogsl ycTporictea ROB-21 (HopmMarnbHO pasoMKHY ThIN KOHTAKT Ge3 HanpsixeHus) noaknwya-
I0TCS K COOTBETCTBYIOLMM BXOZ]aM KOHTPOSfiepa BOPOT Wi K 9MeKTPo3atLérke kanuTki. OBbiy-
HO B Cfly4ae KOHTPOINEPOB BOPOT UCMOMb3YIOTCS BXOAbI AMNS NOAKIIOYEHNS NOKaNbHOM KHOMKM.

« KoHueBble BbikntoyaTenu noaknoyatotes k Bxogam IN1 / IN2. 3o moryT 6biTh KOHUEBbIE Bbl-
kntoyatenu Tuna HP unu H3. KoHueBble Bbikntoyatenu TpebyoT COOTBETCTBYOLLEH HACTPOKK
13 npunoxenus EXTA LIFE.

+Tpn ycTaHoBKe HECKOMbKUX YCTPOWCTB B OAHOM MecTe crieyeT uaberaTb yCTaHOBKN OJHOrO
NpUEMHUKA Haa APYTUM.



MNOAKNKOYEHME

KANNTKA BOPOTA —
KHonka ITﬁJ

- KoHueBol BblI-

KoHuesoit Kro4aTtens

SnexTpo- BblKrtoYaTens - BopoTa

TP - BOpoTa OTKPbITbI

3awenka 3aKpbITbI
18] TokanbHoe
|55 ynpaeneHue
12VAC

Ynpasnenue Bbes/iHbIMM BOpoTamm (kaHan 2) u anektposatuénkoit 12 V AC ans kanutku (kaHan 1)

BOPOTA 1
KoHueBoM BbiknioyaTens
- BOpoTa 1 3aKpbITbl

KoHLueBoW BbiknovaTeny
- BOpOTa 2 3aKpbIThl

BOPOTA 2

{__} JlokansHoe ! TokankHoe
-v-gg-r ynpaenedne | ¢ oor ynpasnexve
BopoTamu 1 BOpoOTamu 2

12VAC

YnpasreHne AByMsA BbE3AHBIMI BOPOTaMM (KOHLIEBbIE BbIKMIOYATENM ANs CUrHanu3aumm 3akpbITis)

BOPOTA 1
KoHUeBoW BbIkNo4aTesb
- BOpOTa 1 OTKPbITE!

—

BOPOTA 2
KoHLieBsoii BbIkntoyaTens|

- BOpoTa 2 OTKPbITHI|

| INokanbHoe ynpasneHue
BopoTamu 1

[ J'onanbuoe

A,,Z',Tl ynp

BOpOTamm 2

12VAC

YnpaeneHue AByMs Bbe3iHbIM1 BOPOTaMM (KOHLIEBbIE BbIKMIOYATENN [A71S CUrHaNU3aLmMn OTKPbLITUS)



HACTPOWKWN MO YMOMNYAHUIO

+ KaHan 1 - pexum ynpasneHue BopoTamu

+ Kanan 2 — pexum ynpasrneHue anekTpo3allénkoi kanuTku

+ [nuHa ynpaensiowiero umnynsca: 0,5 ¢

+ IN1 - HasHaueH kaHany 1: curHannaaums 3akpbITUA BOPOT

+ IN2 - HasHayeH kaHany 1: curHanuaauma oTKpbITUS BOPOT

+ KoHueBble BbikntoyaTeny Tuna HP (HopmanbHO pasoMKHyTbie)

M3meHeHusi B KOHpUrypauum BeinonHsioTcs u3 npunoxenus EXTA LIFE nocne conpsikeHus
yctponictea ROB-21 ¢ koHTponnepom EFC-01.

[NOBABJIEHVE YCTPOUCTBA K KOHTPONNEPY EFC-01

YT06bl f06aBUTL NpréMHNK ROB-21 B cuctemy EXTA LIFE, He06X041MMO NOAKMIOYNATL KOHTPOS-

nep EFC-01 v yctaHoBNUTb MoGUnbHOe npunoxenue. Yetpoiicteo ROB-21 gomkHo GbiTb noa-

KNOYEHO K HAaNpsXXeHUIo NUTaHUsA.

. Mocne 3anycka NpUNoOXeHWsi NepenT Ha aKpaH YcTponcTaa.

. BuibpaTh Bknaaky MPUEMHUKU 1 HaxaTb KHOMKY «+». HauH&Tcs npouecc noucka npuém-
HUKOB, KOTOPbIA ANNTCS Makcumym 60 cekyHa. Ecnn npuéMHIMK HaiaeH, TO MOXHO AOCPOYHO
npekpaTuTb nouck, Haxas kHonky CTOMM. Mocne P nowucka npué , HaxoAs-
LIJ,MVICﬂ B 30HE ,Clel7ICTBVI5| KOHTponnepa, aBToMatn4ecku NosiBUTCA B CNUCKe C UMeHeM no
ymonyauuto «ROB-21 + 6-3HauHbIN CepuitHbIin Homep ID».

. HaxaTne kHonku TEST nossonut GbicTpo nokanuaosaTb NpuémHuk. B cnyyae ROB-21
BO BpeMs TecCTa BbIXOAbl BKNKYAKTCA NPUMEPHO Ha 1 ¢ 1 cBeTUTCA 3eNéHbIM ceetoguon
STATUS.

. OTMmeTbTe none psiaom ¢ kHonkoi TEST. Tem cambiM Bbl BbiGepeTe NPUEMHWK, KOTOPbIN J0N-

KeH BbITb CONPsiXEH ¢ koHTponnepom EXTA LIFE. MoxHo oTMeTUTb Gonblue 0AHOro HanaeH-

HOTo NPUEMHWMKa.

HaxaTtb kHonky COMPAXEHWE. Yepes kopoTkoe Bpemsi NPUEMHUK CTaHeT 3apeructpu-

poBaH B cucteme 1 ByaeT oToBpaxaTbCa B CMMCKe yCTPOICTB Ha Bknaake MPUEMHUKA.

YcTpoiicTBo Beeraa otobpaxaeTcs kak ABa kaHana.

. [lanee B NpuUNoXeHUN MOXHO NPUEMHUKY AaTb UMS, Ha3HAUUTL EMY APYrYi0 UKOHKY, BbINOM-
HWUTb HACTPOVIKY N Apyr1e onepaumnn, 4OCTyNHble ANA YCTPONCTBA U NPUNOXKEHUS.

(2] COMPSKEHNE (3} COMPSKEHVE

o ROB-21 3
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HACTPOWKA YCTPOWCTBA

+ Hactpoiika ROB-21 pasaeneHa Ha aBe yacTu. lepsas 4acTb BKIIOYAET HACTPOIKY BXOOB (KOHLIe-
BbIX BbIK/llOYaTeNel), BTopasi KacaeTcsi pexima paGoTbl 1 HEMOCPEACTBEHHO CBA3aHa C KaHarnoM.

* YroBbl HACTPOUTL BXOABI, CreayeT U3 MeHio NepeiTu Ha akpaH ‘HacTtpoiiku Bxogos. 3To obime
HacTpoWku Ans Bcero npuémHmka ROB-21.

E
2. ROB-211D: 3146729

T06anbHble NapameTpb! e )
Nepenmenosars. paneTh 2 BuibepuTe BbIXOA
g e 3145729@ % CMeHNT 3Havok Exon 10N 1) Katan1
Hosnaum: nepenamumo [rR——— sed| Kanan2 )
ROB-21D: 3145729 % Hactpouts
o @ ——
Hacrpoiiku exona s > e—$ 2. Buibepute dykKuMo
Monb3osarenn OrknioueHo
Mp1CBOWTS KaTeropHio 7®1| 3akperro
Wrhopmauus o Bepcuu Bron2(N2) _orepumo )
Yaanurs
U J ~

2 Ve
[Ir———
| 2. Bli6epuTe TUN

HOpManbHO OTKPAITHIT (NO)
° (_ Hopmansto sakpsiuii (NC) |

HACTPOWKA BXOA0B

Bxoab!l IN1 1 IN2 HacTpauBatoTcst otAenbHo. B npuémuuke ROB-21 k Bxogam noaknioyaoTes
KOHLIEBbIE AATYNKM, UHDOPMUPYIOLLME O NOSIOKEHNUN BOPOT / KANUTKM.

Ha3HaueHHbI BbIXOA - NapameTp onpeaenser, KakoMy KaHany HasHaueH [aHHbIi BXo (KOH-
LEeBO BblkNlOYaTeNb):

+ Kanan 1 unu Kanan 2.

DyYHKUMA KOHLEBOrO BbIKMIOYATENS - NapameTp ONpefenseT, kakyio QYHKLMIO BbIMOMHAET
KOHLIEBOW BbIKNIOYATESNb, NOAKMIOYEHHbIN K AaHHOMY BXOAY:

+ BaKpbITUE - KOHLIEBOI BLIKIIOYATE b CUTHANN3NPYET O 3aKPbITUN BOPOT / KAnUTKN

+ OTKpbITHE - KOHLLEBOW BbIKMIIOYATENb CUTHANU3UPYET 06 OTKPLITUM BOPOT / KanuTku

+ OTCYyTCTBYET - KOHLIEBOW BbIKMIOYATENb HE MOAKMIOYEH

Tun KOHLEBOro BbIKNIOYATENs - NapamMeTp onpeaensieT TUM KOHLEBOro BbIKMioyaTens, noa-
KIIOYEHHOTO K JAHHOMY BXOAY:

+ NO - KOHLeBOI Bblknio4YaTeslb HOPMarnbHO Pa3oMKHY T

* NC - koHLEeBOM BbIKNKOYaTENb HOPManbHO 3aMKHY T

YT106bl COXpaHUTL HACTPOWKK crneayeT HaxaTb kHonky COXPAHUTb.

HACTPOWKA PEXXUMOB

Kaxaplit kaHan npuémunka ROB-21 MmoxeT paboTaTb B OAHOM M3 CreayioLmnX pexumoB paboTbl:
Pexum BopoT

B 9TOM pexuMe nocne HaxaTusi KHOMKU NyfbTa UK KHOMKU B NPUNOXEHUU FeHepUpyeTcs um-
nynbC ANUTENBHOCTBLIO, 3a1aHHOM NapamMeTpom 'Bpems umnynbca'. Pexum ucnonsayetcs Ans
OTKPbITUS / 3aKPBITUS BOPOT — MOCKINKA UMMYIIbCA Ha NIOKarbHBIA BXOA B KOHTPOSINEPE BOPOT.

[nuHa nmnyneca: 0,1 + 300 ¢



Pexum kanutkn

B 9TOM pexnme Nocne HaxaTusi KHOMKM NynbTa UK KHOMKN B NPUNOXEHUU FreHepNpyeTes UM-
nynbC ANUTENbHOCTBLIO, 3aAaHHON NapamMeTpom 'Bpems umnynbca'. Pexum ncnonsayetcs Ans
cpabaTbiBaHWUsA 3NEKTPO3aLLENKM KanuTKM.

[AnuHa umnyneca: 0,1 + 300 ¢

Pexum BopoT ¢ hyHKL e KanuTkn

1. OYHKLMOHUPYET KakK pexum BOpoT

2. MpuoTKpbIBaH1e BOPOT
B criyyae «npuoTKpbIBaHWUs BOPOT» NOCIE HaXaTUst KHOMKMW NyNbTa MW KHOMKIA B NPUNOXKEHUN
CHavana reHepupyeTCcs UMMyNbC ANUTENBHOCTLIO, 3a4aHHON NapaMeTpoM ‘Bpemst umnyrbca’.
Mocne ero UCYE3HOBEHUSI OTCUMTLIBAETCH BpeMsi, onpeenéHHoe napameTpom 'Bpems 3a-
[IePXKM', U CHOBA aBTOMATUYECKU FEHEPUPYETCS UMMYMbC ANUTENLHOCTLIO, 3aAaHHoON napa-
meTpom ‘Bpems umnynbca’.

w Bpems 3aepkku:
Bopora +300c
3aKpbITHI < >

[AnuHa umnyneca: 0,1 + 300 s

BHUMAHME: [lononHuTenbHbIN UMNYNbLC reHepUpyeTcs TONbLKO TOrAa, Koraa HacTpoe-
Hbl KOHLEBble BbiKntouaTenu (no kpaiHen mepe oanH Ha 3AKPbITO) n BopoTa dhakTuye-
CKM 33KPbIThI.
MoHoCTabunbHbLIN pexXum
TeHepnpoBaHue MMNysbCa — NPOLOIKUTENBHOCTL UMMYIIbCA 3aBUCUT OT TOFO, KaKk A0MT0 Haxa-
Ta KHOMKa OTKPLITUS BOPOT / KANUTKK (Ha NynbTe Unu 8 MOBUNLHOM NpunoxeHun). Makcumarss-
Has NpOAOCMKXUTENbHOCTb MMNynbea — 120 c.

KHOMKa Haxara

Haxatve OtnyckaHue Haxatve ABTOMAaTUHYECKOE UCYE3HOBEHNE
KHOMKMN KHOMKN KHOMKM umnynbca Yepes 120 ¢
PeXxum ycTaHaBnuBaeTcs MHAMBUAYanbHO ANA [AaHHOMO kaHana, ROB-211D: 314

nyTém BeiGopa B MeHio onuumn ‘HactpounTs'. p—
anan

Pexum Bopot

Bpewmsi umnyrnsca - napameTp onpeaenseT ANUTeNbHOCTb UMMyNbca Pexum paboTs
(Bpems 3ambIkaHNa BLIXOAHOTO KOHTakKTa). YcTaHaenusaetcs ot 0,1 ¢ N
pems
Ao 300 ¢ c warom 0,1 ¢ wmnynsca
TMpuomkpeigaHue 80pomM — HEaKTUBHO BoporackanuTkoi B

Yeepomnenns »



Pexvm BopoT ¢ hyHKUMEN KanuTku
TMpuomkpbleaHue 80pom — akTMBHO

Kanant
Bpemsi 3a0epxKu — CHUTaeTCs BPEMS MEX/1y NEepPBbIM 1 BTOPLIM UM-
nynbcoM. BTOPOIi MNYNbC reHepupyeTcs aBTOMaTUHYECKM, ECTIM BOPOTa

6Ny 3aKpbITLI 40 NEPBOTO UMMYMbCa. Bpems
wMnynbca

Pexium pacoTs

BHUMAHME: TpeGyeTcs, 4To6bI KOHUEBbIE BbIKNlOYaTenym Gbinn
HacTpoeHbI 3apaHee (No KpanHen Mepe OAWH Ha «3aKpbITHe»). Bopotackanutkoii &

Bpewms yctanasnueaetcs ot 1 ¢ o 300 ¢ ¢ warom 1 c.

Bpews sagepxc

i b
KanuTku pexum
Kanant Kawan1
Pexum pa6oTsl Pexum pa6oTs
Bpems HasHayeHHble
wmnynbca nepepaTuMKu 7

Yeegomnenns » COXPAHUTL

YBeAoMNeHUs - nepekoyaTenb No3BonseT BKMOUNTL / BbIKMIOUYUTL (DYHKLNIO aBTOMATUYECKOro
3anpoca 0 COCTOSHUM YCTPONCTBA. 3anpoC BbINOMHAETCS N0 MCTEYEHUM BPEMEHM, YCTaHOBNEH-
Horo napameTpom Czas notyfikacji (Bpems yBegomneHus). CocTosiHue ycTpoicTea onpeaensier-
CS1 Ha OCHOBAHWM CUTHAMOB C KOHLIEBbIX BbIKMlOYaTenei.

Bpems yBeaoMneHUs - onpesienseT BPems, o UCTEYEHUN KOTOPOTo KOHTPOMNEP 3anpalunsaeT
npnémHnk ROB-21 0 ero cocTosiHun. OTo NO3BONSIET aBTOMaTUYECKN OGHOBNSTL UHGOPMALUID
0 COCTOSIHUM BOPOT / KanuTkn B NPUNOXeHUN. Bpemsi 0TCUMTLIBAETCH C MOMEHTa 0CBOGOXAeHNs
AaHHOro kaHana npuémuunka ROB-21 u3 npunoxeHus. Bpemsi yctaHaBnusaeTcs B JuanasoHe ot
1¢p0300 ccwarom 1c. Ha npakTuke aTo Bpemsi cneayeT ycTaHaBnuBaTh G0NbLUMM, YEM BPeMS,
HeoGX0aMMOe ANs NOMHOTO OTKPbITUS / 3aKPLITUS BOPOT.

YOANEHVE YCTPOUCTBA

Y106kl ynanuTe yCTpOMCTBO U3 cucTeMbl (U3 koHTponnepa EFC-01), cneayeT BbiGpaTh 13 KOH-

TEKCTHOro MeHIo onuuio ‘YaanuTe'. YenelwHoe yaaneHve 6yaet noaTBEpXAeHO cooblieHnem, a

YCTPOMCTBO UCYE3HET U3 Crincka yCTponcTe. Bo Bpems yaaneHus:

* YCTPOWCTBO AOMMKHO GbITh NOAKNIOYEHO K MUTAHWIO,

* YCTPOWCTBO [JOMKHO HAaXOAMTLCS B 30He AeiCTBUS koHTponnepa EFC-01 n npaBunbHO ¢ HUM
B3aUMOAEeNCTBOBaTh (He AO0MKHO BbiTh BbAENEHO CEPbIM LIBETOM).

Ecnun kakoe-nuGo 13 BbilleyKasaHHbIX YCIOBUIA He BbINOMTHAETCS, NOMNbITKA YAaneHns ycTpoii-
CTBa 3aBepLIMTCA coObLLEeHEM 'YCTPOCTBO He OTBEYaEeT .

WcknioueHnem sBnseTcs yaaneHne npuémHuka nonb3oBaTenem «root», KOTopblii Bceraa Moxet
BbINOMHUTL TaKyto onepaumio.

BHUMAHUE:

+ Ynaneuue npuémHMKa U3 KOHTPONNEpPa He NPUBOANT K CBPOCY ero HacTpoex.

YaaneHue NpuEMHUKa U3 KOHTPOMEPa He NPUBOANT K YAATNEHNIO BHECEHHBIX B HETO NYLTOB.
Henb3s ynansate é nocne Heya, " NONbITKK

Ecnv npnémHunk 6bin yaanéH, Koraa ero uMsi BbIAENEHO CePbiM LiBETOM (OTCYTCTBYET NUTaHne
/ BHe paaunyca AeicTBUs), TO ANs €ro NOBTOPHOTO NOWUCKA U COMPSIKEHUSI C KOHTPOMNEPOM
cnepyet c6pocute ROB-21 no 3aBoACKUX HacTpoek




CEPOC K 3ABO[CKNM HACTPOMKAM

C6poc Kk 3aBOACKMM HACTPOWKaM BOCCTAHABMMBAET KOH(UIypaLmio yCTPOMCTBA MO yMOMYaHMIO.

YAansioTcs Bce CBA3aHHbIE C NPUEMHIUKOM KHOMKY NYTNLTOB, BCE YCTAHOBNEHHBIE 3HAYEHNS BpeMe-

HI 1 METKa UHOPMUPYIOLLAs O COMPSHKEHUN NPUEMHMKA C KOHTPOIINIEPOM.

. Haxmute kHonky PROG npumepHo Ha 5 ¢ — B aTo Bpems ceeToano STATUS cBeTuUTcs opaHxe-
BbIM.

. Korga ceetoamnon STATUS 3acBeTUTCA CUHUM, HYXHO OTMyCTUTBL kHonky PROG. 1 cHoBa kpaTko-
BpemeHHo (Ha 0,5 c) HaxaTb eé.

. CBetoanopn STATUS 3amuraeT opaHxeBbiM, a 3aTeM 5 pa3 3enéHbiM. 3To 03Ha4YaeT NpaBUnbHO
BbINOMHEHHbI C6POC K 3aBOACKNM HaCTpoiikaM.

BHECEHWE KHOTMOK MNYJILTA B YCTPOUCTBO

YetporictBom ROB-21 MOXHO ynpaBnsiTh kak 13 NPUMOKEHUS MPUMOXEHNS, Tak U ¢ no6oro
nynbTta cuctembl EXTA LIFE.

BHUMAHME: YcTpoWcTBO He B3aUMOAENCTBYET C APYrMMU NynbTaMu, paGoTaowmnumm
Ha yacTtoTe 868 MI'y.

MynbTel paaMoynpaBneHns MOXHO BHOGUTL Yepe3 MPUMOXEHNE A NPU MOMOLLN KHOMKK
PROG.

Pexum, HasHaueHHbIt BbIGPaHHO KHOMKE NyfibTa, MOXeT OTAIMYaTLCA OT peXuma, B KOTOPOM
kaHan BuaeH B npunoxenun EXTA LIFE.

BHECEHME KHOMOK NYNbTA YEPE3 NPUNOXEHUE

MpenBapuTenbHble AeicTBUS:

1. YctaHoBuTb kKoHTponnep EFC-01.

2. lo6asnTk ycTpoiicteo ROB-21 k KOHTponnepy.

3. [lo6aBuTh NyneT kK koHTponnepy EFC-01 (4epes Bknagky nepeaartyuku).

HasHaueHne:

1. Ha nepenaTtuuke BeiGpaTh onumio ‘HasHaunTb NpUEMHNK'.

2. W3 cnucka npuémHukos BeibpaTe kaHan ROB-21, KOTOPOMY HYXHO yAanéHHO HasHauuTb
nepegartumk.

3. B 3aBMCUMOCTM OT (hyHKLNN, KOTOPYIO BLINOMHAET NporpamMmMmpyemas KHonka nepegarymka,
BbIGpaTh pexnm:
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YCTPOWCTB, 2. P-456/361D: 524424
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H Notification
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Ha3HauWTb NpUEMHMK Homep Sanky R

YacTiaHoe oTKpEITUE

fy) ROs-2110:315729

MotocTabnnsHeii
Kronka 1 -

COXPAHUTb

° h : ( MIPOCMOTP NEPEATYMKA )
* OAMHOYHbI UMNYNLC — FTEHEPUPOBAHNE OJMHOUHbIX UMMYMLCOB A15 YNPaBeHNs BOpoTamu
/ kanuTkon,
+ MpuoTKkpbIBaHME BOPOT - reHepMpoBaHUe ABYX UMMYMLCOB C UHTEPBAMNOM, ONpeaensembm
yepes «Bpemsi 3afepxKKuy,
* MoHoCTabUnbHbLIN - 4NUTENLHOCTL UMMYNbCA 3ABUCUT OT BPEMEHU HaXaTusi KHOMKM (Makcu-
mMym 120 c).

fhufy FOB-2110:315720




. BeiGepuTe KHOMKY NepeaaTynka, KoTopasi J0MKHa BbINOMHATL BbIGPAHHbINA PEXUM.

. B cnyyae BeIGopa pexima npuoTKkpbIBaHUS BOPOT, HYXHO 10NONHUTENLHO YCTaHOBUTL ‘Bpems
3aaepxkn’ B AuanasoHe ot 1 ¢ Ao 300 ¢ (c warom 1 c).

. Y06kl 0TOGPa3NTL BUA NepeaTynka C BHECEHHONM HyMepaLuner KHOMOK, HaXMUTE KHOMKY
‘MpocmoTp nepepaTyuka’.
HaxaTb KHOMKy ‘COXpaHUTE, 4TOBbI INCTAHLNOHHO 3aNporpaMMnUpoBaTh NepeaaTynk Ha npu-
EéMHuK. MpaBunbHbLIN BBOA NOATBEPXAAETCS COOBLeHNEM ‘YCTPOCTBa Bbinu CONPsXeHbI'.

o o

~N

BHUMAHME: .Bpemsa KHONKe B p NpUOTKpbIBa-
HUA BOPOT, MOXET OTNIMYATLCA OT 3HAYEHUA, ycrauosneuuoro B OKHe HaCTPOMKM AaHHOro
kaHana ROB-21.

Bpems 3afgepxkn HazHayaeTCs KHOMKe MHAMBUAYaNbHO.

YOATEHUE KHOMOK NYNbTA YEPE3 MPUNOXEHUE

B meHto aaHHoro kaHana npmémuunka ROB-21 BbiGpaTb onuumio ‘Hactpouts.

. BeibpaTb onuuio ‘HazHaueHHble nepeaaTymku’.

. OTOBPa3NTCs CMINCOK BCEX KHOMOK, HA3HaYEHHbIX [JaHHOMY KaHary.

YT06bl YyaanuTb KHOMKY, crieayeT BbiGpaTh B MEHIO onumio ‘YAanuTe (Mnv nepeTtawuTb ane-
MEHT BNEeBO).

MoATBEpANTE, YTO BbI XOTUTE YAANNTL YKA3aHHYIO KHOMKY.

. YnaneHve 6ynet noaTeepxAeHO coobLeHneM.

BHECEHME KHOMOK NYJNbTA NPU MOMOLLU KHOMKU PROG

OAMHOYHBIV UMNYNbC

1. Kopotko (0,5 c) HaxaTb kHonky PROG. - cBeTtoanon STATUS 3acBeTUTCA CUHUM (MporpaMmu-
poBaHue KHOMKM Ans kaHana 1). [1ns BBoAa KHOMKW AMs IPYroro kaHana, NoAoXauTe okono 5
cekyHf, noka cBetoanon STATUS 3acBeTUTCS KpacHbIM.

2. HaxaTb 1 yaepxuBaTh KHOMKY NymnbTa, KOTOPYIO HYXHO 06aBUTL K AaHHOMY KaHany.

3. Ceetoanon STATUS noracHeT 1 4epe3 MUHYTY CHOBa 3aCBETUTCS.

4. OTNyCTUTb KHOMKY NynbTa.

5. Mocne npaBunbHOro BBoAa kHonku ceetognon STATUS samuraet 3 pasa U KOHTponnep Bbl-
WAET U3 pexuma nporpamMmMnpoBaHms.

@ O 8

MpuoTKkpeIBaHWe BOPOT

1. Kopotko (0,5 ¢) HaxaTb kHonky PROG. - ceeToanon STATUS 3acBeTUTCA CUHUM (Mporpammu-
poBaHue KHOMKM ANs kaHana 1). [1ns BBO/1a KHOMKM iNsi APYroro kaHana, NoAoXkA1Te okono 5
cekyHA, noka ceetogmon STATUS 3acBeTUTCSA KpacHbIM.

2. KopoTko HaxaTk KHOMKy MynbTa, KOTOPYIo HyXHO A06aBUTb K AaHHOMY KaHany.

3. Ceetoanon STATUS noracHeT 1 Yepes MUHYTY CHOBa 3aCBETUTCS.

4. MOBTOPHO KOPOTKO HaxXaTk KHOMKY MysnbTa.

5. Mocne npaBunbHoro BBoAa kHomnku ceetoanon STATUS 3amuraet 3 pasa 1 KOHTPONmnep Bbl-
WAET U3 pexnma nporpamMmMnpoBaHns.

N
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MoHocTabunbHbI!

1. HaxaTb 1 ynepxumsaTb KHOMKY MynbTa, KOTOPYIO HYXHO 106aBNTL K JaHHOMY KaHany.

2. KopoTko (0,5 c) HaxaTb kHonky PROG. - cBeTogmnoa STATUS 3acBeTuTcs CUHUM (Nporpammu-
poBaHue KHOMKM AN kaHana 1). [1ns BBo/a KHOMKM iNsi APYroro kaHana, NoAoxA1Te okono 5
cekyHa, noka ceetoguo STATUS 3acBeTuUTCS KpacHbIM.

3. OTNyCTUTL KHOMKY NynbTa.

4. Ceetoauopn STATUS noracHeT n 4epea MUHYTY CHOBA 3aCBETUTCS.

5. MOBTOPHO KOPOTKO HaxaTk KHOMKY MysnbTa.

6. Mocne npaBunbHoro BBoAa kHonku ceetoanon STATUS 3amuraeT 3 pasa u KOHTPOnnep Bbi-

NPOTPAMMWUPOBAHWE BPEMEHU 3AJEPXKW NP MOMOLLU KHOMNKU PROG
+ To ymonyanuio ‘Bpems 3agepxkn’ yctaHosneHo Ha 10 c.
+ Bpemsi NporpamMmMnpyeTcst TONMLKO 115 KHOMOK, BHECEHHbIX B pexume ‘TIpUoTKpbiBaH!E BOPOT.

1. Kopotko (0,5 c) HaxaTb kHonky PROG. - cBeToavon STATUS 3acBETUTCS CUHWM.

2. Mopoxpaatb okono 10 cekyHA, noka ceetoamon STATUS 3acBeTuTCsA ronyGbiM.

3. KopoTko HaxaTk Ha nynkTe KHOMKY, koTopasi paHee 6bina BHeCeHa B PeXUME NPUOTKPLIBAHNS
BOpOT.

4. BbIXofl, C KOTOPbIM CBsi3aHa KHOMKa, GyaeT akTMBMPOBaH Ha kopoTkoe Bpewms. Ceetoauoa
STATUS HayHET muraTh ¢ uHTepBanom 1c.

5. Mo “cTeYeHU BpeMeHM, KOTOPOE HYXHO YyCTaHOBUTL (MakcumanbHo 300 cekyHA), MOBTOPHO
Haxartb KHOMKy nynbTa.

6. Bbixoa BygeT akTuBMpoBaH Ha kopoTkoe Bpemsi, cBetoanon STATUS MurHéT 3 pasa u npuém-
HUK BbINAET U3 PeXMa NPOrpaMMUPOBAHIS BPEMEHN.

(0,5¢)

YOANEHUE KHOMOK NYNBLTA MPU NOMOLLM KHOMKKU PROG

. Haxxmute kHonky PROG npumepHo Ha 5 ¢ — B aTo Bpems ceeToanos STATUS cBeTUTCs opaH-
KeBbIM.

. Koraa ceetoanon STATUS 3acBETUTCS CUHUM, HYXKHO OTAYCTUTL KHONKy PROG.

Moka ceeToaunoa STATUS CBETUTCA CUHWUM, KOPOTKO HaXaTb KHOMKY NynbTa, KOTOPYHK HYXHO

yAanuTh c KaHana 1.

. Ecnn HyXHO yaanuTb KHOMKY € kaHana 2, HyXHO noAoxaaTh 0kono 5 cekyHz, noka ceetoamos
STATUS 3acBeTuTcs kpacHbIM. Moka CBETOAMO[, CBETUTCS KPaCHbIM, KOPOTKO HaxaTb KHOMKY
nynbTa, KOTOPYH HYXHO yAanuUTk C kaHana 2.

. CBeToanoa STATUS MUTHET oparxeBbiM 3 pa3a 1 NPUEMHWK BbIRAET U3 pexuma yaaneHus.

~5¢
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(0,5¢) ) (0,5¢)

kaHan 1 KaHan 2



OBHOBJEHWVE MPOrPAMMHOIO OBECTEYEHWA

+ OGHOBIEHME NPOrPaMMHOr0 06ECNIEUEHMSI MOXET BBINOIHSATE TOMBKO NONL30BaTEb rOOt UMK
aAMUHUCTPaTOop.

Bo Bpemsi 0GHOBIIEHMS HY)KHO 0BECMEUUTL CTaBUILHYIO 1 XOPOLLYIO CBSA3b MEX/Y KOHTpOMe-
pom 1 npuémHukom. OGHOBMEHNE He JeicTBYeT Yepes peTpaHcnaTop REP-21).

Bo BpeMmsi 0GHOBNEHNs HE CieyeT OTKMIoYaTh HaNpsKEHNe NUTaHNs! KOHTPoNEepa u NpUém-
HUKa.

Bo Bpemsi 0GHOBIIEHISI HEBO3MOXHO C YPOBHS KOHTPOMEpa ynpasnsiTh APYrMMU YCTPONCTBa-
[

Mpouecc 06HOBNEHUS ANNTCSA OKOMNO 1 MUHYTHI.

OBHOBNAEMbIN NPUEMHUK 0603Ha4YaeTCs MKOHKOM.

AkTyanbHas Bepcus nporpamMmmHoro obecneyennsi otobpaxaeTcs Ha akpaHe ‘UHdopmauus o
BEPCUM', AOCTYMHOM U3 KOHTEKCTHOTO MEHIO.

£ ROB-21ID: 3145729 ROB-21ID: 3145729
v | porens | ennrien e P ROB-21
g FBZ 3145729 . CMeHuT 3HauoK Yeranoanennoe N0 11.26
HaskauuTs nepepaTuik octynio
nporpamMmHoe. 1126
g 5219145720 . Hactpouts obecreventie
* HacTpoiiku xoaa Owoanenne
nporpamMioro
Monbsosatenn oBecneyexun
ey ~—F )
TpHcBOMTS KaTeropuio
Wihopmauus o sepcnu
Ynanate
L J

B cnyuae koHTponnepos EFC-01 ¢ nporp: obecn N ¢ v1.6.0, dannsl
0BHOBMEHUI aBTOMaTUYECKM 3arpyxatoTcs U3 MHTepHeTa.

YT06bI 0GHOBUTL NPOrpamMmMHoe obecnevyeHne NPUEMHNK:
. B KoHTeKCTHOM MeHio BbiGpaTh ‘UHdopmaums o Bepcuu’.
Ecnv o6HOBNEHWE AOCTYNHO, TO KHoMKa ‘O6HOBUTL' ByAeT UMEeTb KpacHbIN LBET.

HaxaTb kHonKy ‘OGHOBUTL.

. MpumepHo yepea 5 cekyHA NPUEMHUK HAYHET NpoLiecc 06HOBNEHNS, 06 3TOM CUrHanuaupyet
yacTtoe muranue cesetoguona STATUS 3enéHbimM LBETOM.

Mpouecc npogomkaeTcsi OKono 1 MUHYTbI U 3akaH4YMBaeTCs aBToMaTuYecku. YaayHoe o6-
HOBMeHWe NOATBEPXKAAETCS COOBLIEHNEM 'YCTPONCTBO YCNELWHO 0GHOBNEHO,.

Eali ol

o

Ecnu no kakoin-nu6o npuyuHe o6HOBNEHNE NpepbiBaeTcs (HapyleHne nepeaayn aHHbIX / nc-
Ye3HOBEHWE 3NEKTPONUTaHKS) TO YCTPOICTBO TEPSET CBOK HOPMarbHYI0 (hyHKLMOHANBHOCTb.
OpHako ero He cneayeT yaansTh ¢ koHTponnepa EFC-01. Heo6xoaumo cHoBa nepeTy K akpa-
HY ‘UHdbopmaLms o BEpcun' 1 NOBTOPUTL NMPOLECC OGHOBNEHMS.



